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@ LEGENDA SYMBOLI

= Ogolne zagrozenie

w = Ostrzezenie

Niniejszy podrecznik stanowi integralng cze$¢ aparatury, do ktérej sie odnosi i musi towarzyszyc¢ jej zawsze w przypadku
sprzedazy lub odstgpienia. Przechowywac go do przysztej konsultacji; ARAG zastrzega sobie prawo do zmodyfikowania
specyfikacji i instrukcji produktu w kazdej chwili i bez wczesniejszego powiadomienia.
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WPROWADZENIE | KORZYSTANIE Z PODRECZNIKA

Niniejszy podrecznik zawiera informacje odnoszgce sie do montazu, podtgczenia i ustawienia komputera grupy BRAVO 300S.
Ewentualne inne informacje sg zawarte w specjalnych kartach, rowniez do wytagcznego uzytku instalatora i zawierajg one specjalne informacje
odnoszgce sie do pojedynczego modelu komputera.

SPOSOBY KORZYSTANIA Z PODRECZNIKA

Czes¢ instalacyjna niniejszego podrecznika zawiera informacje zastrzezone dla instalatoréw, w zwigzku z tym zostata w niej zastosowana terminologia
techniczna i pominieta cze$¢ wyjasniajgca konieczna wytgcznie dla uzytkownikow koncowych.

INSTALOWANIE MUSI BYC WYKONANE WYLACZNIE PRZEZ UPOWAZNIONYCH PRACOWNIKOW | ODPOWIEDNIO
PRZYGOTOWANYCH. PRODUCENT NIE JEST ODPOWIEDZIALNY ZA UZYWANIE NINIEJSZEGO PODRECZNIKA PRZEZ OSOBY
NIEUPOWAZNIONE | NIEKOMPETENTNE.

OGRANICZENIA

Opisy faz montazowych odnoszg sie do komputera ,0gdlnego”, w zwigzku z tym nie zostang tu wyszczegodlnione specjalne modele, chyba ze jakis
wyjagtkowy punkt instalacyjny bedzie dotyczyt tylko jednego typu komputera.

ODPOWIEDZIALNOSC

Odpowiedzialnoscig instalatora jest wykonanie kazdej operacji instalacyjnej w sposéb ,doskonaty” i zagwarantowanie koncowemu uzytkownikowi
perfekcyjnego funkcjonowania catej instalacji zaréwno jezeli zostanie ona dostarczona z komponentami ARAG jak i od innego producenta.

ARAG zaleca zawsze uzywanie swoich czesci do instalowania systemoéw sterowania.

W przypadku, gdy instalator zdecyduje sie na uzycie komponentéw innych producentéw, rowniez bez zmodyfikowania czesci instalacji lub okablowania,
bedzie on w petni za to odpowiedzialny.

Kontrola kompatybilnosci komponentéw i akcesoriéw innych producentéw jest na odpowiedzialnos$¢ instalatora.

W przypadku, gdy z powyzszych powoddéw, komputer lub czesci ARAG zamontowane razem z komponentami innych producentéw ulegtyby wszelkiego
typu uszkodzeniu, nie zostanie uznana zadna forma gwarancji bezposredniej lub posredniej.




@ INSTALOWANIE

1 RYZYKO | ZABEZPIECZENIA PRZED MONTAZEM

Wszystkie operacje instalacyjne musza by¢ wykonane z odtagczonym akumulatorem i z zastosowaniem odpowiedniego
oprzyrzadowania i wszystkich wymaganych srodkéw ochrony indywidualnej.

é Uzywac¢ TYLKO | WYLACZNIE czystej wody do przeprowadzenia testow i symulacji zabiegu: uzycie produktéw chemicznych do
symulacji zabiegu moze spowodowac¢ powazne szkody i obrazenia oséb znajdujacych sie w poblizu.

2 BRAVO DSB

ARAG przeanalizowat i wyprodukowat system diagnostyczny do komputera serii Bravo i wiasciwych instalacji, ktére mogg by¢ podtgczone.
BRAVO DSB (Kod 467003) pozwala na wykonanie doktadnej diagnozy komputera, zespotu sterujgcego lub catej instalacji umozliwiajgc rozwigzanie
ewentualnych problemoéw wystepujgcych w instalacji.

3 PRZEZNACZENIE ZASTOSOWANIA

Zakupiona przez Was aparatura jest komputerem, ktéry podtgczony do zaworu lub odpowiedniego zespotu sterowania pozwala na zarzadzanie
wszystkimi fazami zabiegu w rolnictwie, bezposrednio z kabiny maszyny rolniczej, na ktorej jest zainstalowany.

Urzadzenie to zostato specjalnie zaprojektowane do zainstalowania na maszynach rolniczych do odchwaszczania i
opryskiwania.

Aparatura zostata zaprojektowana i wykonana w zgodnosci z normg EN ISO 14982 (Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna -
maszyny rolnicze i le$ne) zharmonizowana z Dyrektywa 2004/108/WE.

4 SRODKI OSTROZNOSCI

A * Nie wystawia¢ aparatury na dziatanie strumienia wody.
* Nie uzywa¢ rozpuszczalnikow ani benzyny do czyszczenia zewnetrznych czesci pojemnika.
* Nie uzywac bezposrednio strumienia wody do czyszczenia urzadzenia.
* Przestrzega¢ przewidzianego napiecia zasilania (12 Vdc).
* W przypadku, gdy wykonuje sie spawanie tukowe galwaniczne, odtaczy¢ taczniki od BRAVO i odiaczy¢ kable zasilajgce.
* Uzywa¢ wylacznie oryginalnych przyrzadéw i czesci zamiennych ARAG.

5 ZAWARTOSC OPAKOWANIA

Ponizsza tabela wskazuje komponenty, ktére znajdziecie wewnatrz opakowania komputera BRAVO:

KOMPUTER BRAVO 300S Z BEZPOSREDNIM PODLACZENIEM
Legenda:

Bravo 300S

Podrecznik instrukc;ji

Kabel zasilajgcy

Karta pamieci SD

Komplet mocujgcy

tacznik zasilajgcy

Catkowite okablowanie do podtgczenia do zaworéw i czujnikow
Czujnik indukeyjny predkosci

Uszczelki do tgcznikéw zaworéw sekcyjnych

OV 00N U A WN=

KOMPUTER BRAVO 300S Z RCU
Legenda:

Bravo 300S
Podrecznik instrukciji

Jednostka sterujgca (RCU)

wraz z okablowaniem

Kabel poditgczeniowy do zespotu hydrau-
licznego

Kabel podtgczeniowy do zespotu sterowania
Kabel podigczeniowy z zasilaniem i czujni-
kami

Kabel podigczeniowy do monitora

Karta pamieci SD

Komplet mocujgcy

Czujnik indukcyjny predkosci

Uszczelki do tgcznikéw zaworéw sekceyjnych
Uszczelki do tgcznikéw zawordw hydraulicz-
nych

tacznik zasilajgcy

Rys. 2




6 USTAWIENIE NA MASZYNIE ROLNICZEJ

6.1 Zalecany skfad komponentéw instalacji

PODLACZENIE BEZPOSREDNIE
SCHEMAT MONTAZU DO WERSJI WIELORZEDOWEJ Z POMPA PRZEPONOWA - INSTALACJA Z GLOWNYM ZAWOREM

Legenda:

Monitor

Akumulator

Pompa napetniajgca
Przeptywomierz

Gléwny zawor

Czujnik ci$nienia

Zawor regulacyjny

Znacznik rzedow

Czujnik predkosci
Przeptywomierz napetniania /
Pump Protector / Czujnik RPM
Czujnik poziomu

1+5 Zawory sekcyjne

- ®» 0 UV=E=0TMOW®>

x

Rys. 3

. PODLACZENIE BEZPOSREDNIE
SCHEMAT MONTAZU DO WERSJI WIELORZEDOWEJ Z POMPA PRZEPONOWA - INSTALACJA Z ZAWOREM SPUSTOWYM

Legenda:

Monitor

Akumulator

Pompa napetniajgca
Przeptywomierz

Zawor spustowy

Czujnik ci$nienia

Zawor regulacyjny

Znacznik rzedow

Czujnik predkosci
Przeptywomierz napetniania /
Pump Protector / Czujnik RPM
X Czujnik poziomu

1+5 Zawory sekcyjne

-0 UV=20TMOW®>

Rys. 4

Komputer musi by¢ podtaczony bezposrednio do akumulatora maszyny rolniczej.
* Nie podtacza¢ komputera pod kluczem (15/54).
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@ NSTAL OWAN

PODLACZENIE BEZPOSREDNIE
SCHEMAT MONTAZU DO WERSJI WIELORZEDOWEJ Z POMPA ODSRODKOWA

Legenda:

Monitor

Akumulator

Pompa napetniajgca
Przeptywomierz
Czujnik ci$nienia
Znacznik rzgdow
Czujnik predkosci
Przeptywomierz napetniania /
Czujnik RPM
Czujnik poziomu
Zawor regulacyjny
Zawory sekcyjne

- »nwx=T"MOowW>
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Rys. 5

Legenda:

Monitor

Akumulator

Pompa napetniajgca
Zespot hydrauliczny
Przeptywomierz
Gtoéwny zawor
Czujnik poziomu
Czujnik ci$nienia
Zawor regulacyjny
Znacznik rzedow
Czujnik predkosci
Przeptywomierz napetniania /
Pump Protector
RCU

Czujnik RPM
Zawory sekcyjne

0D UV=ErETMMoOE>

2 xc
[3,]

Rys. 6

Komputer musi by¢ podigczony bezposrednio do akumulatora maszyny rolniczej.
* Nie podtaczaé¢ komputera pod kluczem (15/54).
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RCU
SCHEMAT MONTAZU DO WERSJI WIELORZEDOWEJ Z POMPA PRZEPONOWA - INSTALACJA Z ZAWOREM SPUSTOWYM

Legenda:

Monitor

Akumulator

Pompa napetniajgca
Zespot hydrauliczny
Przeptywomierz
Zawor spustowy
Czujnik poziomu
Czujnik cisnienia
Zawor regulacyjny
Znacznik rzedow
Czujnik predkosci
Przeptywomierz napetniania /
Pump Protector
RCU

Czujnik RPM
Zawory sekcyjne

R

- O IV=EreEMmMoOE >

2 xc
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Rys. 7

RCU
SCHEMAT MONTAZU DO WERSJI WIELORZEDOWEJ Z POMPA ODSRODKOWA

Legenda:

Monitor

Akumulator

Pompa napetniajgca
Zespot hydrauliczny
Przeptywomierz
Czujnik poziomu
Czujnik cisnienia
Zawor regulacyjny
Znacznik rzedow
Czujnik predkosci
Przeptywomierz napetniania
RCU

Czujnik RPM
Zawory sekcyjne

S XCHWOWITVZrTMO®>

-
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Rys. 8

Komputer musi by¢ podtaczony bezposrednio do akumulatora maszyny rolniczej.
* Nie podtacza¢ komputera pod kluczem (15/54).
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6.2

Ustawienie monitora i jednostki sterujace;j

\ Al OWAN

» Komputer serii BRAVO 300S musi by¢ ustawiony w kabinie sterowania maszyny rolniczej. Zwréci¢ uwage na ponizsze $rodki ostroznosci:

- NIE ustawia¢ monitora w miejscach narazonych na nadmierne wibracje lub uderzenia w celu unikniecia jego uszkodzenia i

nieumysinego wcisnigecia klawiszy;

- Przymocowac urzadzenie w miejscu dostatecznie widocznym i tatwo dostepnym rekoma; pamietaé, ze monitor nie moze
hamowac¢ ruchéw ani ogranicza¢ widocznosci podczas kierowania.

« Jednostka sterujgca (RCU): przymocowac jednostke sterujgcg w tylnej czesci maszyny, w poblizu zespotu sterowania i zespotu hydraulicznego.

Wzigé¢ pod uwage rézne podigczenia konieczne do funkcjonowania komputera, dlugosé¢ kabli i przewidzie¢ odpowiednia

przestrzen dla tgcznikéw i kabli.

W poblizu kazdego tacznika znajduje sie znak identyfikacyjny wykonywanej funkcji. Odnosnie jakiejkolwiek konfiguracji
instalacji, odsyta si¢ do Ust. 6.1 Zalecany sktad komponentéw instalacji.

222
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PUNKTY PODLACZENIA MONITORA

PUNKTY PODLACZENIA RCU

NUM
'5 1 Zespot sterowania i czujniki
N
2a Zasilanie
Zasilanie monitora
2b +
Podtaczenie RCU
v 3 Podtgczenia pomocnicze
] 1
g t 1 4 Karta pamieci SD
Rys. 9
268 86 NUM
—N 5 Monitor
14 6 Zasilanie i czujniki
T
]@ 7 Zespot sterowania
< @l
S 8 Zespot hydrauliczny
(=10 -
<
N N
=
| \J—
[ )7 /‘/ f
m Yo i =
Rys. 10 iz E
283.8
265

Remote Control Unit

46732000.760

12 Vdc

DO NOT WASH

V4

S

Remote Control Unit
—
: DO NOT WASH ®

!

MONITOR 4

S 6

Rys. 11




ﬂ INSTALOWANIE

6.3 Zamocowanie podpory

Monitor musi by¢ ustawiony po przymocowaniu specjalnej podpory w wymaganym miejscu (w poprzednim paragrafie jest przedstawiony wzornik do wykonania
otworéw dla podpory).

Podpora musi by¢ $ciggnieta z monitora (A, Rys. 12) i przymocowana za pomocg dostarczonych $rub (B).

Po sprawdzeniu perfekcyjnego przymocowania podpory, zatozyé na nig monitor i naciska¢ az do jego zablokowania (C).

Rys. 12

6.4 Zamocowanie jednostki sterujgcej (RCU)

Przestrzega¢ porzadku montazu jednostki sterujacej, w sposob wskazany na Rys. 13 (tgczniki w kierunku do dotu).

A Zaden inny typ ustawienia nie jest dozwolony.

loreilo
Remote Control Unit

DO NOT WASH
[l LT [ |

[l Il Il Il
MONITOR -+ H0

THIS SIDE UP

46732000.760-m01

Rys. 13

6.5 Ustawienie zespotu sterowania

Zespot sterowania musi by¢ przymocowany za pomocg specjalnych dostarczonych podpdr, ktére sg juz zamontowane na zespole, ustawiajac ja
wedtug instrukcji zawartych w podreczniku zatgczonego do zespotu.

WAZNE JEST ODNIESIENIE SIE DO WSZYSTKICH ZASAD BEZPIECZENSTWA ZAWARTYCH W PODRECZNIKU ZESPOLU
STEROWANIA.

6.6 Ustawienie zespotu hydraulicznego

Zespot hydrauliczny musi by¢ przymocowany w punkcie maszyny, ktory jest zabezpieczony przed dziataniem czynnikéw atmosferycznych i wydalang
cieczg z maszyny.

ARAG NIE ODPOWIADA ZA WSZELKIEGO TYPU SZKODY Z POWODU INSTALACJI NIE WYKONANEJ PRZEZ WYSPECJALIZO-
WANYCH PRACOWNIKOW. W PRZYPADKU USZKODZENIA SYSTEMU Z POWODU BLEDNEGO ZAINSTALOWANIA I/LUB
PODLACZENIA, ZOSTAJE UNIEWAZNIONA KAZDA FORMA GWARANCJI.

UWAGA! NIE PODLACZAC ZESPOLOW HYDRAULICZNYCH ODMIENNYCH OD TYCH PRZEWIDZIANYCH (PATRZ GLOWNY
KATALOG ARAG).

ARAG NIE ODPOWIADA ZA USZKODZENIE PRODUKTU, BLEDY ZLEGO FUNKCJONOWANIA ORAZ WSZELKIEGO TYPU RYZY-
KO Z POWODU PODLACZENIA MODULU DO NIEORYGINALNYCH LUB NIE DOSTARCZONYCH PRZEZ ARAG ZESPOLOW.
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7 PODLACZENIE KOMPUTERA DO MASZYNY ROLNICZEJ

71 Ogolne srodki ostroznosci w celu prawidlowego utozenia kabli

* Zamocowanie kabli:
- przymocowac kable w taki sposdb, aby nie miaty stycznosci z organami w ruchu;
- utozy¢ kable w taki sposéb, aby skrecanie lub ruchy maszyny nie uszkodzity ich.

* Ulozenie kabli w celu unikniecia infiltracji wody:
- rozgatezienia kabli muszg by¢ ZAWSZE skierowane w kierunku do dotu (rysunki na dole).

PODLACZENIE BEZPOSREDNIE

Rys. 15
Rys. 14

INSTALACJA Z RCU

Rys. 16

 Utozenie kabli w punktach podtaczenia:
- Nie forsowac fgcznikéw nadmiernym naciskiem lub zginaniem: styki mogg uszkodzi¢ sie i zaszkodzi¢ w prawidtowym funkcjonowaniu komputera.

w Uzywaé WYLACZNIE kabli i akcesoriow wskazanych w katalogu o charakterystyce technicznej odpowiedniej do przeznaczonego
uzycia.

12
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7.2

Podtaczenie zasilania

W opakowaniu znajduje sie tacznik zasilajgcy (Rys. 1 i Rys. 2 na stronie 6) do podtgczenia do akumulatora maszyny rolniczej;
na Rys. 20 jest przedstawiony szablon otworéw tgcznika zasilajacego.

Podtgczy¢ tacznik zasilajgcy do przewodow akumulatora uzywajgc dwdéch zigczy 6 mm, jak przedstawione na Rys. 18 i Rys. 19.
Uzy¢ kabla znajdujgcego sie w opakowaniu (Rys. 1 i Rys. 2 na stronie 6) w celu podtgczenia komputera do zasilania.

@5

Rys. 18 Rys. 19 Rys. 20 D 26

UWAGA:

Aby unikna¢ ryzyka zwarcia, nie podtgczac kabli zasilajacych do akumulatora przed zakonczeniem instalowania.

Przed zasileniem komputera i zespotu sterowania upewnic sie czy napiecie akumulatora jest prawidtowe (12 Vdc).

BRAVO 300 jest zasilane bezposrednio przez akumulator maszyny rolniczej (12 Vdc): wigczenie musi by¢ ZAWSZE wykonane z monitora; nastepnie
pamietac, zeby go wylgczy¢ za pomocg specjalnego klawisza na panelu sterowniczym.

Wydtuzony czas wigczenia BRAVO 300 przy wytaczonej maszynie moze spowodowac roztadowanie akumulatora ciggnika: w
przypadku diuzszych przerw maszyny z wytgczonym silnikiem, upewni¢ sie czy zostat wytaczony komputer.

Zrédto zasilania musi byé podigczone w sposdb wskazany na Rys. 21: komputer musi byé podiaczony bezposrednio do akumulatora maszyny
rolniczej. NIE podiacza¢ komputera pod kluczem (15/54).

15/30

AUWAGA:

* Obwod zasilania musi by¢ ZAWSZE zabezpieczony za pomoca
bezpiecznika 10 Amperowego typu samochodowego.

* Wszystkie podtgczenia do akumulatora muszg by¢é wykonane
z zastosowaniem kabli o minimalnym przekroju 2,5 mm?.

Aby unikng¢ ryzyka zwarcia, nie podigczaé tacznika kabla
zasilajgcego przed zakonczeniem instalowania.

e Uzywa¢ kabli z odpowiednimi koncéowkami kablowymi w
celu zagwarantowania prawidiowego podtaczenia kazdego
pojedynczego przewodu.

O O

Rys. 21
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8 PODLACZENIE KABLI DO ZESPOLU STEROWANIA, ZESPOLU HYDRAULICZNEGO | DOSTEPNYCH FUNKCJI

é * Uzywa¢ wytacznie kabli dostarczonych z komputerem ARAG.
* Zachowa¢ szczegolng ostroznos¢, aby nie uszkodzi¢, pociggnaé, szarpnaé lub przecig¢ kabli.

¢ W przypadku szkéd spowodowanych przez uzycie nieodpowiednich kabli lub nie wyprodukowanych przez ARAG zostaje
automatycznie uniewazniona kazda forma gwarancji.

* ARAG nie odpowiada za uszkodzenie aparatur, obrazenia oséb lub zwierzat z powodu nieprzestrzegania powyzszych zalecen.

8.1 Podtaczenie tacznika wielobiegunowego (TYLKO DLA WERSJI Z BEZPOSREDNIM PODLACZENIEM)

Podtgczy¢ tacznik wielobiegunowy do monitora (potgczenie ,1” - na stronie 10); po sprawdzeniu prawidtowego wiozenia przekreci¢ pierscien w
kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara az do zablokowania.

8.2 Podiaczenie zespotu zdecentralizowanego (RCU)

« Otworzy¢ suwak tgcznika (1, Rys. 22).

 Ustawi¢ tgcznik (2) wktadajgc go do gniazdka (3),
nastepnie nacisngé: uwaza¢ podczas wkladania,
aby nie zagig¢ stykow elektrycznych.

» Zamkna¢ suwak (4) do catkowitego dokrecenia.

Rys. 22

Podlaczy¢ kable w sposéb wskazany w Ust. 6.2; kazdy z nich musi by¢ podtaczony do odpowiedniego gniazdka na jednostce
zdecentralizowanej. Jezeli macie trudnosci z wlozeniem, nie forsowac, tylko sprawdzi¢ wskazang pozycje.

8.3 Podtaczenie zaworéw zespotu sterowania

* Uzywa¢ zaworéw ARAG: w przypadku uszkodzen spowodowanych przez uzywanie nieodpowiednich zaworéw lub nie
produkcji ARAG zostaje automatycznie uniewazniona kazda forma gwarancji.

ARAG nie odpowiada za szkody wyrzadzone w aparaturze, obrazenia oséb lub zwierzat w przypadku nieprzestrzegania
powyzszych wskazan.

* Wszystkie taczniki do podtgczenia zaworéw musza by¢ dostarczone z uszczelnieniem przed przystgpieniem do podtaczenia
(Rys. 24).

* Sprawdzi¢ prawidtowe ustawienie uszczelek w celu uniknigcia infiltracji wody podczas uzywania zespotu sterowania.

Zawor 1 Zawor 2 Zawor 3 Zawor 4 Zawor 5

g ; ;¢

< > « > < p— — > < > <
Sekcja ‘¢ j ¥ . Sekcja
belki 2. .,:: i 1‘

£

tacznik 1 musi pilotowac zawor, ktéry z kolei jest podtgczony do sekgji belki 1; nastepnie wszystkie inne.
Podtgczy¢ tacznik 1” do ,zaworu 17, i nastepnie wszystkie tgczniki z numerami wzrastajgcymi od lewej do prawej: sekcja belki 1 jest ta najblizej
lewej strony patrzac na maszyne od tytu (Rys. 23).

CIAG DALSZY

14
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Przymocowac taczniki do odpowiednich zaworéw w oparciu o skroty podane w gtéwnym schemacie montazowym instalacji bedgcych w waszym
posiadaniu (Ust. 6.1 Zalecany sktad komponentéw instalacji).

- Sciggnaé pokrywke ochronng (1, Rys. 24) z zaworu elektrycznego.
* Zatozy¢ uszczelke (2) zaktadajagc jg na tgcznik (3), nastepnie podigczy¢ tacznik naciskajac go do oporu (4): uwazaé, aby podczas wkladania nie
zagiac¢ stykow elektrycznych na zaworze.

» Wkreci¢ $rube (5) az do kompletnego docisniecia.

W przypadku gdy ilos¢ przetagcznikéw na pulpicie sterowania jest wieksza od ilosci zaworéw sekcyjnych, podtaczcie kable tak

jak to pokazano w tabeli.

ILOSC ZAWOROW SEKCYJNYCH

PRZELACZNIKI DO STOSOWANIA

KABLE DO POLACZENIA
DO ZAWOROW SEKCYJNYCH

2-4

2-3-4

2-3-4

1-2-4-5

1-2-4-5

ol lwWN

1-2-3-4-5-6

1-2-3-4-5-6

Podtaczenie zaworéw hydraulicznych

~

-
@,

,@‘
‘O@

Rys. 24 !

* Podtgczyc tacznik oznaczony ,DD” do zaworu pilotowego i nastepnie inne fgczniki w sposéb wskazany w tabeli:

STEROWANIE RUCH LACZNIK
Ruch sekcji / Otwarcie wytgcznika AUX Otwieranie ﬁ 1+6A
i [ e
1-2-3-4-5-6 Zamykanie @ 1+6C
ﬂ Otwieranie ﬁ AA
Wysokos¢ belki
Zamykanie & AC
v T v
rh Otwieranie ﬁ BA
Zablokowanie belki
E Zamykanie & BC
p’ Otwieranie ﬁ CA
Poziomowanie belki
*Q Zamykanie @ cc

Bravo 300S jest w stanie pilotowa¢ do 9 funkcji hydraulicznych za pomocg zaworéw o podwaéjnym dziataniu.

Przymocowac¢ tagczniki do odpowiednich zaworéw wedtug skrétéw podanych na gtéwnym schemacie
montazowym instalacji w waszym posiadaniu (par. 6.1 Zalecany sktad komponentéw instalacji).

« Zatozy¢ uszczelke (1) wktadajgc na tgcznik (2), nastepnie zatgczyc tgcznik naciskajgc na niego do oporu (3):
uwazac w czasie nakladania, aby nie zagig¢ stykow elektrycznych na zaworze.
 Zatozy¢ $rube na tacznik i wkrecic jg (4) do oporu.

Ponizej zostata przedstawiona funkcja uzywania zastosowania przetgcznikéw umieszczonych na tablicy
sterowania funkgji hydraulicznych.
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Podtaczenie czujnikow i innych dostepnych funkcji

Przymocowac taczniki do odpowiednich funkcji wedtug skrétow podanych na gtéwnym schemacie montazowym instalacji w waszym posiadaniu (par. 6.1).

Kable sg oznaczone znakiem identyfikacyjnym wykonanej funkcji: w tabeli sg podane wszystkie wskazania do prawidtiowego
podtaczenia kabli do dostepnych funkcji.

* Uzywa¢ czujnikéw ARAG: w przypadku uszkodzen spowodowanych przez uzywanie nieodpowiednich czujnikéw lub nie
produkcji ARAG zostaje automatycznie uniewazniona kazda forma gwarancji.

ARAG nie odpowiada za szkody wyrzadzone w aparaturze, obrazenia oséb lub zwierzat w przypadku nieprzestrzegania
powyzszych wskazan.

OKABLOWANIE DO PODLACZENIA BEZPOSREDNIEGO

ITEM PODLACZENIE GLOWNE PODLACZENIE ALTERNATYWNE
F Przeptywomierz -
G Glowny zawor --
M Czujnik ci$nienia --
P Zawor regulacyjny -
R Znacznik rzedow -
S Czujnik predkosci --
T Przeptywomierz napetniania Czujnik RPM Pump Protector
X Czujnik poziomu --
OKABLOWANIE DLA RCU
ITEM PODLACZENIE GLOWNE PODLACZENIE ALTERNATYWNE
F Przeptywomierz -
G Glowny zawor - UWAGA: ]
Wejscie drugorzedne ,, T’ musi by¢ uzyte wylacznie
L Czujnik poziomu - w przypadku, gdy wejscie ,,X” jest zajete przez inny
. czujnik.
M Czujnik cignienia - S, . . s s 1
Nie uzywa¢ wejscia drugorzednego ,,T” jezeli w tym
P Zawor regulacyjny - gtéwnym ,,X” nie jest podtaczony zaden czujnik
- N poniewaz komputer nie bytby w stanie namierzy¢
R Znacznik rzgdow - czujnika Pump Protector.
S Czujnik predkosci --
T Przeptywomierz napetniania Pump Protector
X Czujnik RPM Pump Protector

- Instrukcje do montazu czujnikdw sg zatgczone do produktow.

Czujniki predkosci podane ponizej moga byé uzyte réwniez jako czujniki RPM:
« czujnik indukcyjny predkosci (Kod 467100.086);

« czujnik magnetyczny predkosci (Kod 467100.100).

- Podtaczenie:

* przeptywomierza;

* czujnika cis$nienia;

* czujnika poziomu;

» Pump Protector;

* przeptywomierza napeniania;
« czujnika RPM;

* znacznik rzedow.

Wszystkie czujniki ARAG uzywajg ten sam typ tacznika. Podtgczy¢ tgcznik czujnika do odpowiedniego tgcznika kabla; po sprawdzeniu, czy zostat
prawidtowo wtozony nacisng¢ az do zablokowania.

Rys. 25 Rys. 26

16
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8.6 Karta pamigci SD
Karta pamigci SD jest uzywana do wymiany danych z komputerem BRAVO 300S.

w Przed uzyciem upewni¢ si¢ czy karta nie jest zabezpieczona (Rys. 27).
Uzywac¢ TYLKO karty SD dostarczonej w opakowaniu.

Rys. 28

Rys. 27
A Przed wtozeniem lub wyciagnieciem karty pamieci SD ZAWSZE wytaczy¢ komputer.

* Wiozenie:

Wiozy¢ karte pamieci uwazajac na prawidtowy kierunek wiozenia:

Naciecie A karty musi by¢ skierowane w dot; po wtozeniu nacisng¢ az do
zablokowania i zamkng¢ za pomoca specjalnej pokrywki.

* Wyciagniecie:
Nacisng¢ na karte wewnatrz otworu i pusci¢ natychmiast: teraz mozna jg wyciagnac.

Rys. 29

Karte pamieci SD wktada sie do wytaczonego komputera i musi by¢ zawsze obecna podczas funkcjonowania.
W Nie witozenie pamieci SD do komputera lub wiozenie po wigczeniu powoduja btad (Ust. 14.1 Btedy funkcjonowania).
Gdy pamie¢ SD zostanie wyciggnieta z komputera nalezy wiozy¢ ja do specjalnego futeratu (dostarczony w wyposazeniu).
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9

PROGRAMOWANIE

9.1

Proby i kontrole przed zaprogramowaniem

AN\

9.2

Przed przystapieniem do programowania komputera, sprawdzi¢:

* prawidlowe zamontowanie wszystkich komponentéw (zesp6t sterowania i czujniki);
* podigczenie zasilania;

 podigczenie do komponentéw (gtéwny zespot sterowania i czujniki).

Btedne podigczenie komponentow instalacji lub uzycie komponentéw réznych od tych zalecanych moze uszkodzi¢ urzadzenie
lub komponenty.

Wiaczenie / wylaczenie komputera

e Zwykly rozruch

Wersja programu Strona pracy

90 1l/ha 1.00 m 15:09

Bravo 300S

OFF
L/ha km/h
il “Multirow spraying computer » 9 9 +10% E 2 1 O
'y n

T Ver. 3-00RICSE S 0.0 bar 500 rpm 1000 1 55.1 1/min

o,

Rys. 30

Przytrzymaé wcisniety klawisz ES G do momentu wigczenia displayu: po wersji programu, Bravo 300S wyswietla strone pracy (Rys. 30).

UWAGA: Strona wiaczenia zmienia sie w zaleznosci od modelu w Waszym posiadaniu.

* Wigczenie w celu dostepu do zaawansowanego programowania

> Jezyk Polski
Esc Jednostka miary Metryczny
v A + I * Ilosc zawordéw sekcyjnych 04
© Oprysk calosciow 600

Zawory
Z Przepiywomierz

Rys. 31

Nacisng¢ jednoczesnie sekwencje klawiszy do wigczenia Bravo. Pusci¢ klawisz E S © przytrzymujgc klawisze strzatkowe do pojawienia si¢ w menu Programo-—
wanie zaawansowane (Rys. 31).

* Wytaczenie

ESG < = CZEKAC: zapis danych

Rys. 32
Trzymac wcisnigty klawisz E S G do wyswietlenia sie komunikatu CZEKAC: zapis danych.
Pusci¢ klawisz i poczekaé az zapisanie zostanie zakonczone (Rys. 32); po kilku sekundach komputer sie wylgczy.
Podczas wytaczania NIE naciska¢ na zaden klawisz i NIE odtacza¢ zasilania do momentu az Bravo 300S nie wylaczy sie.
w UWAGA: uzywa¢ ZAWSZE specjalnego klawisza w celu wytaczenia komputera; w przeciwnym razie WSZYSTKIE dane

dotyczace zabiegoéw i programowania zostang utracone.

CLR

Przesuw po pozycjach menu lub

v A Zwigkszenie/zmniejszenie PR Zatwierdzenie dostepu do Esc  Wychodzi z menu lub l!!'
danych menu lub modyfikacji danej Y] modyfikacji danej Ust93

Szybkie zerowanie
danej




PROGRAMOWAN
9.3 Uzywanie klawiszy do programowania
Programowanie zaawansowane
. 1 Uzy¢ kursora > w celu wybrania menu, do ktére-
s [m]
@ L> Je zyk Polski @ go chce sie wejsc¢: przestawia¢ go za pomoca klawiszy
v A Je anosScaRnEatny _+ Metryczny strzatkowych” do momentu wybrania interesujacej was
'Ilosa zaworbdw sekcvinvch: 04 opcji (Rys. 33).
> Oprysk calosciow Do .. (@ 2 Zatwierdzi¢ wybor za pomocg klawisza O K.
Zawory B oo o
Przeptywomierz - o
Rys. 33
WYBOR DANYCH

Rys. 34

>English
A @am[
Polski

Gdy dokonuje sie zwyktego wyboru danych, BRAVO 300S wys$wie-
tla aktywng wartosc¢ (2a, Rys. 33).

3a Naciskac¢ kolejno klawisze strzatkowe w celu wybrania innej
pozycji; wyswietli sie wybrana pozycja.

Jezeli mozliwa jest dezaktywacja danej, nacisng¢é C R L: w tym
wypadku wyswietli si¢ na displayu hasto Nieczynny.

4a Zatwierdzi¢ za pomocg OK.

Szybki przesuw po pozycjach: przytrzymac wcisniety jeden z
klawiszy strzatkowych.

Wyjécie bez zatwierdzenia modyfikacji; nacisng¢ ES G.

DOSTEP DO PODMENU

Rys. 35

Oprysk calosciow (2.00 Rzedy)

Sakeraa l -0 SN0 Rzadwu
A @ CPY | >Sekcja 2 : 0.50 Rzedy
SekKkcja s - V.0V KRzeay
Sekcja 4 : 0.50 Rzedy

Gdy mamy do czynienia z podmenu BRAVO 300S wyswietla trzy
punkciki , . . .” (2b, Rys. 33).

3b Nacisng¢ kolejno klawisze strzatkowe w celu przechodzenia z
jednej pozycji na drugg. Kursor > przestawi sig na tg wybrang.

4b Nacisng¢ OK w celu wejécia do podmenu.

Szybki przesuw po pozycjach: przytrzymac wcisniety jeden z
klawiszy strzatkowych.

Wyjscie bez zatwierdzenia modyfikacji; nacisng¢ ES G.

WPROWADZENIE WARTOSCI NUMERYCZNEJ

A 0 Ok | > 1.00 Rzedy

5  Nacisng¢ kolejno klawisze strzatkowe w celu zmodyfikowania
wartosci. W celu wyzerowania danej, nacisng¢é CRL.
6 Nacisng¢ O K w celu zatwierdzenia danej.

Szybkie zwigkszanie / zmniejszanie wartosci: przytrzymac
weisniety jeden z klawiszy strzatkowych.

Rys. 36 Wyjécie bez zatwierdzenia modyfikacji; nacisng¢ ES G.
. . Przesuw po pozycjach menu lub ) . .
CLR Szyb!(le zerowanie v A Zwigkszenielzmniejszenie Ok Zatwierdzenie dgstepu do . E.-I;.g Wych(_)d2| Zmenu lub |!!|
danej danych menu lub modyfikacji danej 9] modyfikacji danej Usto.3




10 PROGRAMOWANIE ZAAWANSOWANE
Za pomocg zaawansowanego programowania zostajg zapisane w komputerze wszystkie dane konieczne do wykonania prawidtowej dystrybucji produktu.
Te operacje nalezy wykonac tylko jeden raz, w momencie instalowania.
DOSTEP DO MENU PROGRAMOWANIA ZAAWANSOWANEGO
YA + Egc | Programowanie zaawansowane (z wytagczonego komputera)
X « Nacisng¢ jednoczesnie sekwencje klawiszy az do wigczenia Bravo.
>Jezyk Italiano L . . e .
Jednostka miary : Metryczny ° Pusci¢ klawisz ES G przytrzymujgc wcisnigte klawisze strzatkowe az do
Ilosc zawordw sekcyjnych : 04 wys$wietlenia menu.
Oprysk calosciow : P
Zawory W celu prawidtowego uzycia klawiszy, podczas programowania,
Rys. 37 Przepiywomierz odnies¢ sie do Ust. 9.3.
PROGRAMOWANIE ZAAWANSOWANE - STRUKTURA MENU
A e S O
* Italiano - English - Espafiol - Portugués
Ust.10.1 | Jezyk Frangais - Deutsch - Cesky - Polski DEF: English
Pycckuit - Hrvatski
» Metryczny (I/ha, km/h, bar)
Ust.10.2 | Jednostka miary « USA (gpa, mil/h, psi) DEF: Metryczny
 Metr. L/100m
Ust.10.3 | Ilosc zawordwsekcyjnych | +1:7 |DEF:5
] e Sekcja 1+ 7: DEF:
Ust104 | Oprysk e 0.00 + 1.00 Rzedy | Sekeja 1 < 7: 1.00 Rzedy
« Sekcje belki:
2 drogowe - 3 drogowe X
 Zamkniecie autoamatyczne: DEF:
amalyczne: | sekcje belki: 3 drogowe
Tak (funk M) - Nie (funk P) e NG
Ust10.5 | Zawory IR, e Zamkniecie autoamatyczne: Nie
* Regulacja cisnienia: o Regulacia cisnienia: 3 d
2 drogowe - 3 drogowe egulacja cisnienia: 3 drogowe
P * Gtowny: 3 drogowe
* Gtowny:
2 drogowe - 3 drogowe - Zaden
* Typ: Orion 4621 XA3XXXX (Tab. A)
Inne - Nieczynny
« Alarm wydatk.min.: DEF:
” 0.1 +999.9 I/min - Nieczynny © Orion 4621XA3XXXX
Ust.10.6 K Przepiywomierz « Alarm wydatk.maks.: o Alarm wydatk.min.: 5.0 I/min
0.1+ 999.9 I/min - Nieczynny o Alarm wydatk.maks.: 100.0 I/min
o Stata: o Stata: 600 Imll/I
1+10000 imp/l
SN . g q * Typ: 466113.200 - 466113.500 - Inne - Nieczynny NG
Ust.10.7 | Czujnik cisnienia « Cisnienie maksymalne: 0.1 = 150.0 bar DEF: Nieczynny
Czujnik do * Przeptywomierz . )
Ust.10.8 oblicz.wydatk. . O,bqua, DEF: Przeptywomierz
* Cisnienie
Tryb: Reczny Tryb: Strum napein. Tryb: Czuj. Poziomu
* Pojemnosc: * Pojemnosc * Pojemnosc
1+10000 e Alarm poziom minim. * Alarm poziom minim. X
e Alarm poziom minim.:| ® Typ: Orion 462XXAXXXXX « Kalibracja DEF:
Ust.10.9 | Poziom e 0= 10000 « Stafa: 1 = 10000 imp/! « Nastawienie zerowe | 10: Reczny
S . .. | *Pojemnosc 2000 |
« Wydatkowanie minim.:(Tab.B) e taduj/Zapisz Kalib.: « Alarm poziom minim. 150 |
* Wydatkowanie maks.:(Tab. B)  taduj z karty SD ’
Zapisz na karcie SD
« Oblicz.cieczy odzysku
Ust.10.9.1 Ust.10.9.2 Ust.10.9.3
* Stata:
1+10000 Imp/obr - Nieczynny
F E a * Alarm predkosc minimalna: .
Ust.10.10 | Licznik obrotéw 1= 10000 rpm - Nieczynny DEF: Nieczynny
e Alarm predkosc maksymalna:
1+ 10000 rpm - Nieczynny
* Reczny
Ust.10.11 | Urzadz.do wyznacz.rzedow - *Pétautomat. | DEF: Reczny
* Automatyczny
Ust.10.12  Pump Protector Gy e Niegzynny
T * Nieczynny :
Rys. 38
% Minimalne i maksymalne wartosci odnoszace si¢ do ustawianych danych podanych w Roz. 15 Dane techniczne.
. . Przesuw po pozycjach menu lub . . .
= Szyb_kle zerowanie v A Zwiekszeﬁiefzmxiéjszenie oKk Zatwierdzenie doste_pu do ) Eusc Wychqd2| Zmenu lub l!!'
danej danych menu lub modyfikacji danej (0] modyfikacji danej Ust93
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10.1

Jezyk

Ustawi¢ jezyk obstugi Bravo 300S, wsrdd tych dostepnych
> Italiano
English
Espaiiol
>English Portugués
Frangais,
Deutsch
Cesky
Rys. 39 Polski
Pycckui
Hrvatski
wSpis dostepnych jezykow zmienia si¢ w oparciu o pakiet jezykowy zataczony w wyposazeniu komputera: jezeli na displayu nie ma wymaganego przez

Jezyk

was jezyka, nalezy zaktualizowac¢ firmware.

Firmware ze WSZYSTKIMI dostepnymi pakietami jezykéw znajduje sie na SD dostarczonym z Bravo 300S; procedura aktualizacji jest opisana w
ADDIN Kod D30053, ktéry znajdziecie na CD-ROM razem z niniejszym podrecznikiem.

10.2 Jednostki miary
Jednostka miary
Ustawi¢ jednostki miary w uzyciu dla Bravo 300S.
>Metryczny
> Metryczne (I/h, km/h, bar)
USA (GPA, mil/h, PSI)
Metr. L/100 m
Rys. 40
10.3 1. zaworow sekcyjnych
Ilosc zawordw sekcyjnych
> 05
Ustawic¢ ilo$¢ zainstalowanych zaworéw sekcyjnych.
Rys. 41
10.4 Oprysk catosciowy
Wybrac¢ A
> dang Opryskcalosciow (5.00Rzedy)e¢—
>Sekcja 1 :1.00 Rzedy
Sekcja 2 :1.00 Rzedy > 1.00 k=0
Sekcja 3 :1.00 Rzedy
Sekcja 4 :1.00 Rzedy
Sekcja 5 - :1.00 Rzedy
I'Progr.” zaawansowane/ |
:glosc zaworow sekcyjnych: Rys. 43
Rys. 42
Ustawi¢ catkowity oprysk rzedéw dla kazdej pojedynczej sekcji belki (Rys. 43): Bravo 300S sumuje wprowadzone wartosci i wyswietla oprysk catosciowy (A na Rys. 42).
Komputer uzywa tego parametru tylko do obliczenia obrobionych hektaréw podczas zabiegu ale nie dziata na rozpylacze.
Zadaniem operatora bedzie zamknigcie otworéw nie uzywanych przez odpowiednie systemy.
CIAG DALSZY
Szybkie zerowanie Pr;esuw po pozngch menu lub Zatwierdzenie dostepu do Esc Wychodzi z menu lub |..|
CLR . v A  Zwiekszenie/zmniejszenie Ok N . - X N
danej danych menu lub modyfikacji danej Y] modyfikacji danej Ust93
st.9.

21



@ PROGRAMOWANIE ZAAWANSOWANE

Przyktady zastosowania:

« sekcja 1 dokonuje dystrybucji na kompletnym rzedzie i tylko bok rzedu obok (Rys. 47 - ustawiona warto$¢ 1. 50 Rzedéw);

Rys. 47

- sekcja 1 dokonuje dystrybucji na kompletnym rzedzie (Rys. 48 - ustawiona warto$¢ 1. 00 Rzedéw);
« sekcja 2 dokonuje dystrybuciji tylko na jednym boku rzedu (Rys. 48 - ustawiona warto$¢ 0. 50 Rzedéw);
1 2

10.8 Zawory

Wybrac Ustawi¢ typ zainstalowanych zaworéw na instalacji oraz odpowiednie dane.
> danq . . ) . . .
> Sekcja belki: wskazaé typ zainstalowanych zaworéw sekcyjnych.
>Sekcje belki : 3 drogowe _ . ; <
R e Foie tyczne Nie (funk P) 2-drogowe: zawory bez wyl.(allbrowan)./ch powrotgw
Regulacja cisnienia : 3 drogowe 3-drogowe: zawory z wykalibrowanymi powrotami
Giéwny : 3 drogowe
> Zamykanie automatyczne
Rys. 49 Wskaza¢ tryb funkcjonowania zaworéw sekcyjnych, przede wszystkich jezeli jest aktywne automatycz-
ne zamykanie sekcji, gdy gtéwny zawor sterujgcy zostaje zamkniety.
n Wiaczyé zamkniecie automatyczne Nie (funk.P)

Alarm konfiguracji zamykania automatycznego Tak (funk.M)

Obowigzkowe jest ustawienie funkcjonowania M (opcja Tak) gdy nie wystepuje
Zaden gtéwny zawér w instalacji.

> Regulacja cisnienia: wskazac¢ typ zainstalowanego zaworu regulaciji.

* Tryb funkcjonowania ,,P” (opcja Nie):

Zawory sekcyjne sg sterowane w niezalezny sposob.
Funkcje sterowania na gtéwnym przetaczniku nie wptywajg
na otwieranie ani zamykanie zaworéw sekcyjnych. 2-drogowy
« Tryb funkcjonowania ,,M” (opcja Tak):

Zawory sekcyjne sg zamykane lub otwierane dziatajgc

na gtéwnym przetgczniku pod warunkiem, ze wytgcznik
zawordéw sekcyjnych jest prawidtowo ustawiony, to znaczy
jezeli wytgczniki sekcyjne sg ustawione na OFF (dZzwignia w
dole), dziatajac na gtéwnym przetaczniku nie bedg sterowane
sekcje. 3-drogowy
Jezeli jeden lub kilka wytgcznikéw zaworéw sekcyjnych
jest ustawionych na ON (dzwignia w goére) zamykajac lub
otwierajac gtowny przetgcznik, zostang zamkniete lub otwarte | > Gxéwny: wskazac typ zainstalowanego zaworu sterujgcego.
réwniez zawory sekcyjne. 2-drogowe: zawor spustowy

3-drogowe: zawor gtdwny

Zaden
Szybkie zerowanie Pr;esuw po pozyggch menu lub Zatwierdzenie dostgpu do Esc Wychodzi z menu lub |..|
CLR . v A  Zwiekszenie/zmniejszenie Ok - . - . I\
danej danych menu lub modyfikacji danej (0] modyfikacji danej Usto.3
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10.5

Przeplywomierz

Ustawi¢ zainstalowany przeptywomierz i odpowiednie dane. W Tab. A sg podane wartosci, ktére zosta-

Wybrac ng ustawione automatycznie wybierajgc kod przeptywomierza.
W zwigzku z tym te dane mogg by¢ zmodyfikowane.
>Typ ¢ Orion4621XA0XXXX > Typ: podac typ zainstalowanego przeptywomierza (Tab. A).
Alarm wydatk.min. : 0.5 1/min
Alarm wydatk.maks. : 10.0 1/min .
Stata : 6000 imp/1 > Alarm wydatk. min.

> Alarm wydatk. max
Alarmy wydatkowania (minimalne lub maksymalne) aktywuja sie, gdy podczas zabiegu, wydatkowanie
Rys. 44 przeptywomierza wychodzi poza ustawione granice.
. . Odnosnie procedury do wykonania w ciggu wystepowania alarméw, skonsultowac¢
P k4 k. kal
@B p:zepiywomierz poza zakresem skali Ust. 14.1 Bledy funkcjonowania.
Alarm wydatkowania

> Stata: podac statg odnoszacy sie do zainstalowanego przeptywomierza.

PRZEPLYWOMIERZE ORION

METRYCZNE JEDNOSTKI MIARY - METR. JEDNOSTKI MIARY USA
1/100m
TYP Min. Max Min. Max
Stata . . Stata . .
(Pls/) wydatkowanie | wydatkowanie (pls/gal) wydatkowanie | wydatkowanie
(I/min) (I/min) GPM GPM
4621xA0xXxXXxX 6000 0,5 10,0 22710 0,13 2,60
4621xA1xxXxXxX 3000 1,0 20,0 11355 0,30 5,00 Ustawione wartosci jako default
4621xXA2XXXX 2000 2,5 50,0 4542 0,60 13,00 moga byé zmodyfikowane.
4621xA3xXXXX 600 5,0 100,0 2271 1,35 26,00
462xxXA4XXXX 300 10,0 200,0 1135 2,60 53,00
4622xXA5XXXX 150 20,0 400,0 568 5,00 106,00
4622XA6XXXX 100 30,0 600,0 378 8,00 158,00
Inne. .. 625 10,0 100,0 156 2,60 53,00

Tab. A

10.6 Czujnik cisnienia
Czuijnik cisnienia jest uzywany dla réznych funkgji, w zaleznosci od przypadkow.
» Przeptywomierz wtaczony: wyswietla cinienie robocze, gdy maszyna pracuje w granicach przeptywomierza.
Gdy przeptywomierz pracuje poza granicami, zmierzone cisnienie jest uzywane do obliczania dozowania.
» Przeptywomierz nieczynny: czujnik ci$nienia jest zawsze uzywany do obliczania dozowania.
Wybrac Ustawi¢ typ zainstalowanego czujnika ci$nienia i odpowiedni zakres skali.
> dang ) _ -~ _
STyp . Arag 466113.500 > Typ: podac typ zainstalowanego czujnika (modele dostepne w tabeli).
Cisnienie maksymalne : 50.0 bar > Cisnienie maksymalne
Wskaza¢ zakres skali odnoszgcy sig do czujnika ci$nienia zamontowanego na instalacji.
Gdy zostaje uaktywniona opcja Nieczynny, pozycja Cisnienie maksymalne
Rys. 45 nie jest widoczne na displayu (Rys. 45).
Ponizsza tabela wskazuje wartosci, ktére zostang ustawione automatycznie wybierajgc kod czujnika:
CZUJNIK CISNIENIA ARAG
Max ci$nienie
TYP
bar PSI . o
ARAG 466113.200 | 20.0 290 Ustawione wartosci jako
default moga by¢
ARAG 466113.500 50.0 725 zmodyfikowane.
Inne... 50.0 725 |
10.7 Czujnik do obliczania wydatkowania
Czujnik do oblicz.wydatk. Ustawi¢ typ czujnika do uzycia w celu obliczenia wydatkowania:
>Przepitywomierz Przepilywomierz
Cisnienie
Obydwa
W granicach roboczych komputer uzywa przeptywomierza, poza granicami jest zastosowany czujnik
Rys. 46 cisnienia (TYLKO jezeli jest odpowiednio skonfigurowany).
. . Przesuw po pozycjach menu lub ) . .
= Szyb!(le zerowanie v A Zwigkszenielzmniejszenie Ok Zatwierdzenie dgstepu do . E.-I;.:: Wych(_)d2| Zmenu lub |!!|
danej danych menu lub modyfikacji danej (V) modyfikacji danej Ust93
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10.9

Poziom cysterny

Wybrac jeden
>7 trybow

>Tryb --Rsc=ny ) >Reczny
Pojemnosc : 2000 1
Alarm poziom minim. : 150 1
Rys. 50 Rys. 51

Najpierw nalezy zaprogramowac podmenu Tryb oraz dane odnoszace sie do wybranej opcji.

Wykonanie napetnienia cysterny, opisane w Ust. 12.4 F4 - Cysterna (STRONA 1) bedzie ré6zne w zaleznosci od wybranego trybu.
Mozliwe opcje:

> Reczna: Ust. 10.9.1

> Strum napein.:Ust 10.9.2

> Czuj.Poziomu: Ust. 10.9.3

10.9.1 Poziom cysterny - Tryb Reczny
[[>Tryb : Reczny | > Pojemnosé: poda¢ pojemnos¢ cysterny.
P T 2000 I i indim - “ Iy
Aigim“gg:i om minim. . 150 1 > Alarm poziom minim.:podac wartosc rezerwy. N o B
Alarm cysterny wigcza sie, gdy podczas zabiegu, poziom cysterny spada ponizej ustawionej wartosci
(Ust. 13.5 Display).
Rys. 52
10.9.2 Poziom cysterny - Tryb Przeptywomierz napetniania
Przeptywomierz napetniania zamontowany na instalacji pozwala na wys$wietlenie danych zatadunku
; cysterny w rzeczywistym czasie.
[>Tzyb : Strum napetn. ] > Pojemnosé: poda¢ pojemnosc cysterny.
Pojemnosc 20001 . L
Alarmpoziomminim. : 1501 > Alarm poziom minim.: poda¢ warto$¢ rezerwy.
Typ : Orion 462XXA4XXXX
Stata . . :300imp/1 > Typ: podac zainstalowany przeptywomierz napetniania i odpowiednie dane.
gycdlattowan:_l.e mlilm‘ 286001{‘;‘1‘_‘ W Tab. B sg podane warto$ci, ktére zostang ustawione automatycznie wybierajac kod przeptywomie-
ydatrowanicmasoli . min rza. W zwigzku z tym stata moze by¢ zmodyfikowana.
Rys. 53
> Stata: podac statg odnoszacy sie do zainstalowanego przeptywomierza.
PRZEPLYWOMIERZE ORION
METRYCZNE JEDNOSTKI MIARY - JEDNOSTKI MIARY
METR. 1/100m USA
TYP Min. Max Min. Max
Stata . . Stata . .
wydatkowanie | wydatkowanie wydatkowanie | wydatkowanie
(pIsh) (Vimin) (V/min) (pis/gal) GPM GPM
Ustawiona stata jako default
462xxXA4XXXX 300 10,0 200,0 1135 2,60 53,00 moze by¢ zmodyfikowana.
4622xXA5xxxx 150 20,0 400,0 568 5,00 106,00
4622XA6XXXX 100 30,0 600,0 378 8,00 158,00
Inne... 625 10,0 100,0 156 2,60 53,00
Tab. B
) ) Przesuw po pozycjach menu lub . . .
Szybkie zerowanie - ; e ) Zatwierdzenie dostgpu do Esc Wychodzi z menu lub | |
CLR . v A Zwiekszenie/zmniejszenie Ok " . ; - X —
danej danych menu lub modyfikacji danej (0] modyfikacji danej Ust93
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10.9.3

Poziom cysterny - Tryb Czujnik poziomu

Czujnik poziomu zamontowany na instalacji pozwala na natychmiastowe wyswietlenie poziomu cyster-
Poziom cysterny ny (Ust. 13.5 Display).

- - Ten tryb funkcjonuje prawidtowo WYLACZNIE wtedy, gdy zostata wykonana kalibracja

[ >§:y2mnosc 5533 : lPon.omu ] WCzujnika pozycji lub zostata zatadowana z karty SD kalibracja podobnej cysterny.
Algm poziom minim. : 150 1 Procedura jest opisana w dalszej cze$ci, w sekcji Laduj/Zapisz kalibr., na stronie 26.
Kalibracja 8 oo A L. . . » . . .
Nastawienie zerowe : 4.000 mA > Pojemnosé: komputer wyswietla pojemno$¢ cysterny obliczong po kalibracji.
taduj/Zapisz Kalib. Y
Oblicz.cieczy odzysku : Nieczynny > Alarm poziom minim.:podac¢ wartos¢ rezerwy.

Rys. 54 Alarm cysterny wigcza sie, gdy podczas zabiegu, poziom cysterny spada ponizej ustawionej wartosci

(Ust.13.5 Display).

> [Kalibracja: pozwala na dostep do procedury kalibracji czujnika poziomu.

Kalibracja czujnika poziomu jest mozliwa WYLACZNIE jezeli na instalacji jest zamonto-
wany przeptywomierz (Ust. 6.1).

A
s N\
Oy

Przed uruchomieniem procedury wykona¢ nastepujgce operacje:

A1 Upewni¢ sie czy gtéwny przetacznik znajduje si¢ w pozycji OFF (Rys. 55).
2 Napetni¢ zbiornik czysta woda BEZ DODATKU SUBSTANCJI CHEMICZNYCH.
Cysterna musi by¢ obowigzkowo napetniona. Sprawdzi¢ wizualnie osiagniety poziom.

3 Na stronie pracy sprawdzi¢ czy funkcjonowanie reczne jest aktywne (na displayu wyswietla sie

>2000 1 Recz.). W przeciwnym razie uaktywni¢ go wciskajgc klawisz AUTO (par. 13.7.2).

4  Wyregulowac¢ dystrybucje na maksimum utrzymujac wcisniety przetacznik zaworu regulacji
(Rys. 55, bedzie koniecznych ok. 7 sekund).

5  Wytgczy¢ komputer i ponownie wiaczy¢ w trybie programowania zaawansowanego

Rys. 56 (DOSTEP DO MENU PROGRAMOWANIA ZAAWANSOWANEGO na stronie 20).
ST 6 VYerc d9 menu .Pozz.oxfl cysterny, wiaczy¢ Tryb Czuj.Poziomu (Rys.54)i
) wybra¢ pozycje Kalibracja.
>Rozprowadzonailosc :131 Bravo 300S zada wpisania pojemnosci cysterny (Rys. 56): wpisaé dana.
Wydatkowanie :201/min
Zmierzony prad :7.000mA 7  Natychmiast po tym komputer przechodzi do strony rozruchu kalibracji (Rys. 57): komunikat
Zmierzone punkty : 001/200

Nacisnaé¢ OK w celu rozpocz. kalibracji miga na displayu.
Nacisnac OK. wcelu rozpocz. kalibracw

Nacisng¢ O K: kalibracj ta sie.
Wtaczvc sterowanie oprvsku!<—| amsngc al rE,lCJa rozpoczea?e . .
Rys. 57 Komunikat Wtaczy¢é sterowanie oprysku! miga na displayu.

8  Wiaczy¢ instalacje opryskiwania: otworzy¢ wszystkie zawory sekcyjne i nastgpnie gtéwne stero-
wanie (Rys. 55, przetgczniki w pozycji ON).

Kalibracja 9  Display wyswietla w rzeczywistym czasie ilo$¢ wydanej wody i postep kalibraciji.
>Rozprowadzona ilosc - 19901 Komunikat KALIBRACJA: [OK] zapisz/[ESC] wyjdz miga na displayu.
vziyc_iatkowanie d : 2 10/51'3-:‘“A Naciskajgc O K mozesz zakonczy¢ recznie kalibracje (i zarazem zapisac), naciskajgc E S G zostanie
mierzony pra c 4. feani
Zmierzone punkty : 180/200 przerwana bez zapisania.

ZAKONCZONA: OK w celu zapis. i wyjscia 10 Jezeli kalibracja nie zostata zakonczona recznie, gdy warto$¢ wydatkowania dojdzie do zero
(Rys. 58) i pozostaje przez co najmniej 10 s, Bravo 300S konczy automatycznie procedure i wyswietla
Rys. 58

komunikat ZAKONCZONA: OK w celu zapis. i wyjscia.
Nacisng¢ O K: kalibracja jest zakonczona.

> Nastawienie zerowe: dostep do procedury nastawiania ,zero” czujnika poziomu.

W przypadku, gdy zostanie wyswietlona obecnosc¢ cieczy w cysternie, mimo ze jest ona pusta, nalezy

przystapi¢ do nastawienia zerowego czujnika poziomu.

>4.037 mA
= - Nacisng¢ O K w celu wyzerowania sygnatu resztkowego czujnika.
n Sygnat nieodpowiedni! Spr. przetwornik
Zostaty wykryte warto$ci anomalne: sprawdzic¢ prawidtowe funkcjonowanie czujnika.
Rys. 59 Jezeli problem nie ustepuje, sprawdzic¢ czy nie wystepuje resztka cieczy w cysternie.
CIAG DALSZY
. . Przesuw po pozycjach menu lub ) . .
= Szyb!(le zerowanie v A Zwigkszenielzmniejszenie Ok Zatwierdzenie dgstepu do . E.-I;.:: Wych(_)d2| Zmenu lub |!!|
danej danych menu lub modyfikacji danej (V) modyfikacji danej Ust93

25



> &Raduj/Zapisz kalibr.: kalibracja czujnika poziomu moze by¢ zatadowana lub zapisany w karcie SD w celu ponownego skonfigurowania urzadzenia w
razie koniecznosci, rozwigzania problemu lub skonfigurowania innego Bravo 300S bez konieczno$ci powtarzania wszystkich operacji.
Po skonczeniu kalibracji i sprawdzeniu prawidtowego funkcjonowania czujnika zalecamy zapisanie kalibracji w karcie SD.

Przed wykonaniem wszelkiego typu operacji, wiozy¢ karte SD do specjalnej szczeliny (Ust. 8.6).

~ karty SD

Komunikat zatwierdzenia Ustawienia zapisane na SD (TANK.TKL) wyswietli sie na

Wybrac w Zaduj/Zapisz Kalib. > Zapisz na karcie SD:wybraé te opcje i nacisng¢ OK.
> celu zapisania

>z;§isz na karcie SD

Ustawienia zapisane na SD (TANK. TKL)

Rys. 60

Wybrac w celu

> atadowania Zaduj/Zapisz Kalib.

>%aduj z karty SD
Zapisz na karcie SD

Ustawienia zalad. z SD (TANK.TKL)

Rys. 61

displayu za zakonczenie zapisywania. Nacisng¢ ES G.

n Karta SD nie wystepuje!
Alarm zapisywania: karta pamieci nie wtozona.

> Zaduj z karty SD:wybrac¢te opcje i nacisng¢ OK.
Komunikat zatwierdzenia Ustawienia zatad. z SD (TANK.TKL) wy$wietli sie na
displayu za zakonczenie zapisywania. Nacisng¢ ES C.

nKarta SD nie wystepuje!
File nie znaleziony! (TANK.TKL)

Alarmy konfiguracji:
* Karta pamieci nie wiozona.

« Konfiguracja cysterny TANK . TKL nie zostata zapisana w karcie pamigci.

> Obliczenie odzysk.cieczy: wtym menu wskazac¢ czy jest aktywne obliczanie odzyskanej cieczy.

Wybrac w celu
>uaktywnienia Oblicz.cieczy odzysku

>Nieczynny

Rys. 62

W przypadku, gdy uzywacie maszyny wielorzgdowej z tunelem, mozliwe jest wigczenie obliczania
odzyskanej cieczy podczas zabiegu.
Informacje beda dostepne konsultujgc dane robocze (Ust. 12.2 F2 - Biezace dane robocze (STRONA 1).

10.10 Licznik obrotéw
i Ustawi¢ dane czujnika RPM, jezeli jest zainstalowany na instalacji.
S : 2 Imp/obr > Sta.l-a. po.detc statg od.nctszaca :sle do zalnstalowa.nego' czujnika RPM. S
Alarm predkosc minimalna : 100 rpm Jezeli czujnik RPM nie jest zainstalowany, nacisna¢ C R L: w tym wypadku wyswietli si¢
Alarm predkosc maksymalna : 500 rpm na displayu pozycja Nieczynny; pozycje Alarm predko$é minimalnai
Alarm predkosé maksymalna (Rys. 63) nie beda wigcej wyswietlone na displayu
Rys. 63 > Alarm minimalnej predkosci
> Alarm maksymalnej predkosci
Zwiekszy¢ predkosé rotacji! o ) ) o . e
n Zmnie- 2 dkoéé tacdil Alarmy predkosci (minimalnej lub maksymalnej) wigczajg sig gdy zmierzone RPM znajdujg sie poza
mnieéjszyc predkosc rotacji: ustawionymi granicami.
Alarmy predkosci Kontrola jest aktywna tylko wtedy, gdy opryskiwanie jest aktywne (gléwny wytacznik ON).
10.11  Znacznik rzedéw
W tym menu wskaza¢ tryb funkcjonowania znacznika rzedow.
> Reczny
Urzadz. do wyznacz.rzedow Specjalne klawisze sterujg znacznikiem rzedow (Ust. 13.2).
>Reczny > Pdtautomat.
Gtowny przetgcznik ON --> znacznik rzedéw ON
Gtowny przetgcznik OFF --> znacznik rzedéw OFF
Specjalne klawisze uaktywniaja wymagany bok (Ust. 13.2).
> Automatyczny
Rys. 64 Gtoéwny przetgcznik ON --> znacznik rzedéw ON
Gtoéwny przetgcznik OFF --> znacznik rzedéw OFF
Za kazdym razem, gdy znacznik rzedow jest ON, zmienia sie automatycznie aktywny bok.
10.12 Pump Protector
>Nieczynny Z tego menu wskaza¢ czy Pump Protector jest zamontowany na instalacji.
Czuijnik ,Pump Protector” (Kod 4664000.100) jest urzadzeniem, ktdre jest w stanie zasygnalizo-
wag, gdy jest podigczone do komputera, ewentualne uszkodzenie przepony pompy lub wskaza¢, gdy
poziom oleju jest ponizej minimum.
Rys. 65
) ) Przesuw po pozycjach menu lub . . .
= Szyb_kle zerowanie v A Zwigkszenielzmniejszenie oKk Zatwierdzenie doste_pu do ) Eusc Wychqd2| Zmenu lub [!!'
danej danych menu lub modyfikacji danej (0] modyfikacji danej Ust93
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10.13

Kontrola konfiguracji na zakonczenie zaawansowanego programowania

Ta strona wyswietla sie tylko w przypadku, gdy wystepujg btedy na wyjsciu z Programowania zaawansowanego:

> Wybrac btgd

Sprawdzanie konfiguracji

I¥>Wytaczyc czujnik aux.

Wtaczyc przepitywomierz
Wtaczyc czujnik cisnienia EQ
Wtaczyc zamkniecie automat.

Programowanie zaawansowane

nacisng¢ OK.

| w przypadku, gdy wystepuje wigksza ilo$¢ komunikatéw btedu, wybraé komunikat i

Bravo 300S przechodzi automatycznie do Programowania zaawansowanego

i ustawia sie bezposrednio na danej do zmodyfikowania.

Nizej sg wyswietlone dane niezgodne miedzy soba.

Rys. 66 >Pump Protector: Czynny
Ust. KOMUNIKAT BLEDU USTAWIONE WARTOSCI
I .' (Poziom cysterny/
- - . A
== > wWylaczy¢ czujnik aux. Tryb/ L:l.czn:.kl obro Pump Protector
Ust.8.5 Zostaty uaktywnione dwa lub wigcej czujnikéw, ktére zajmujg to Strum napein.: + |tow: + s c
Ust.10.9.2 samo wejscie na okablowaniu. > Orion 462... lub > ..ust/obieg \ zynny
J
Ust.10.10 (Inne. ..
Ust.10.12
|[| |ﬂ| — . i . (Czujnik do oblicz. wydatk. ) ( )
aczy¢ przepiywomierz . Przeplyvwomierz :
Ustawienie do obliczenia wydatkowania wymaga /le Przepiywomierz + ;.P ywomierz
Ust.10.7  przeplywomierza, ktory jest nieczynny. > Nieczynny
> _Obydwa J \ J
\ ( 3\

> Wiaczyé¢ czujnik cisnienia

(Czujnik do oblicz. wydatk.

Czujnik cisnie-

Ustawienie do obliczenia wydatkowania wymaga IZbC:Lsn:Len:Le + nia
czujnik ci$nienia, ktory jest wytaczony. i
I y J yiq Y. > obydwa ) k> Nieczynny
> Witaczy¢é zamkniecie automatyczne 'Zawory 7 2 'Zawory 7 3\
(fur,lk -M) L . , Zamkniecie automatyczne: + Gioéwny:
Zespot sterowanie nie przewiduje zadnego gtownego zaworu: Ni funk . P sad
funkcjonowanie ,M” jest obowigzkowe. (Nie (funk.P) J \>_2aden J
. . Przesuw po pozycjach menu lub ) . .
Szybkie zerowanie : : e h Zatwierdzenie dostepu do Esc Wychodzi z menu lub | |
CLR R V | A Zvickszenielzmniejszenie Bl menu lub modyfikacji danej ©  modyfikacji danej =

danych

Ust.9.3
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11

PROGRAMOWANIE UZYTKOWNIKA

DOSTEP DO PROGRAMOWANIA UZYTKOWNIKA

I Programowanie uzytkownika
18 >Predkosc
Ustawianie prac
Ustawianie dysz
Ustawianie belek
Ograniczenia pracy

Czynnik poprawki wydatk..: 100

Rys. 67

Programowanie uzytkownika (z wigczonego komputera)
* Przytrzymac wcisniety klawisz O K do momentu wys$wietlenia si¢ menu.

W celu prawidtowego uzycia klawiszy podczas programowania, odsyta sie do

Ust. 9.3.

PROGRAMOWANIE UZYTKOWNIKA - STRUKTURA MENU

ust 111 | Predkosc

ust 112 | Ustawianie prac

ust 113 | Ustawianie dysz

ust 114 | Ustawianie belek

ust 115 | Ograniczenia pracy

ust 116 | Czynnik poprawki wydatk.
ust 117 | Preferencje uzytkownika
ust11.8 | Data i Godzina

ust119 | Rejestrator danych
ust.11.10 | Test

ust11.11 | Zaduj/Zapisz ustawienia
ust.11.12 | Sumatory

Rys. 68

I Programowanie uzytkownika
N3)1s l

DEF:

* Zr6dto: Czujnik kota - GPS « Zrddto: Czujnik kota

e Wybrany typ kota: 1 + 3 o Wybrany typ kota: 1

* Ustawienie ko * Ustawienie kot:
Obliczenie state: Reczny - Automatyczny | Qbliczenie state: Reczny
Stata kota 1 + 3: 0.01 = 150.00 cm/imp | Stata kota 1: 50 cm/imp

Praca 01 = 19: Cyklpracy | Cyklpracy | Cykl prac
« Ustawione dozowanie: 1 + 9999 I/ha,| |DEF: i e R

Zmignna, Nieczynny < Dozowanie ustawione 601ha | 900ha | 120 lha
« Szerokosc rzedow: 0.1 +99.99 m + Szerokos¢ rzedow 1.00m 2.00m 3.00m
* Typ belki: A+ J * Typ belki A B C

Dysza ATR Biaty + Niebies., Typ A =+ J
» Wydatkowanie: Tab. C DEF:
* Cisnienie: Tab. C e Alarm cisnienie minimalne: Nieczynny
* Alarm cisnienie minimalne: 0.1 = 99.9 |  Alarm cisn. Maksymalne: Nieczynny
 Alarm cisn. Maksymalne: 0.1 + 99.9

Ustawianie belek: A = J
e Zawory: 1+ 999
* Typ dyszy: ATR (Tab. C)

¢ Sprawdzanie zuzycia dysz: Nieczynny - 1 + 50%

* Min.predkosc opryskiwania: Nieczynny - 0.1 + 999.9 km/h
* Typ blokowania regulacji: Nieczynny - Predkosc - Cisnienie
* Min. predkosc regualcji: Nieczynny - 0.1 = 999.9 km/h
 Min.cisnienie regulacji: Nieczynny - 0.1 = 99.9 bar
*0.01 +10.00 ' DEF:1.00

e Alarm akustyczny: Nieczynny - Czynny

« Kontrast ekranu: 01 + 10

* Dana cysterny: Poziom - Obydwa (I-ha) - Obydwa (I-km)
« Obliczanie napetn.: Nieczynny - Czynny

* Zmiany kodu blokowania: Nie, 0000+9999
e Data: dd-mm-rr

* Godzina: hh:mm

DEF:

DEF:

o Alarm akustyczny: Czynny
* Kontrast ekranu: 05

* Dana cysterny: Poziom

DEF:
e Zmiany kodu blokowania: Nie

e Nieczynny -1s-2s-5s-10s | DEF: Nieczynny

» Symulacja predkosci: Nie - Tak

* Predkosc - Wydatkowanie - Cisnienie - Przeptywom.napetn.
Licznik obrotow - Pump Protector
Urzadz. do wyznacz.rzedéw - Czujnik poziomu cyst.

* Napiecie baterii

* Ekran

o Klawiatura i przetaczniki

 Dane GPS

* Wersja software monitor

* Wersja software RCU

e taduj z karty SD

* Zapisz na karcie SD

Dane pracy (T0X-0000.RPT)

DEF:

o Sprawdzanie zuzycia dysz: Nieczynny
o Min.predkosc opryskiwania: Nieczynny
 Typ blokowania regulacji:
o Min. predkosc regualcji: 2.0 km/h
e Min.cisnienie regulaciji: 1.0 bar

Nieczynny

 Obliczanie napetn.: Nieczynny

o Symulacja predkosci: Nie

w Minimalne i maksymalne wartosci odnoszgce sie do ustawianych danych podanych w Roz. 15 Dane techniczne.

CLR

Szybkie zerowanie

danej danych

Przesuw po pozycjach menu lub
v A Zwiekszenie/zmniejszenie

Zatwierdzenie dostgpu do Esc Wychodzi z menu lub

oK menu lub modyfikacji danej (0] modyfikacji danej

L]

Ust.9.3
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11.1

Predkos¢

Zazwyczaj komputer oblicza informacje dotyczgce predkosci dzieki impulsom uzyskanym z czujnika zainstalowanego na kole.
W przypadku obecnosci odbiornika GPS podtgczonego bezposrednio do Bravo 300S, to menu pozwala na wybranie odbiornika jako zrodta
alternatywnego do czujnika kota, i w zwigzku z tym uzyskanie w rzeczywistym czasie danych predkosci dostarczonych przez sygnat GPS.

Z tego menu mozna wytgczy¢ wszystkie ustawienia do obliczenia predkosci.

> Wybrac —
zrodlo
>Zrédlo —————-——————-—- ~<zugmik-kcia—P>Czujnik kota
Wybrany typ kota g 4
Ustawienie ko1

Rys. 69 Rys. 70
Najpierw wybraé zrédto uzywane przez Bravo 300S: zaprogramowa¢ podmenu Zrédio (Rys. 70) i dane odnoszace sie do wybranej opcji.
Mozliwe opcje:

> Czujnik koa:Ust 11.1.1
> GPS:Ust 11.1.2

11.1.1  Zrédto - Czujnik kota
([(>Zrédio . Czujnik koia | > Wybrany typ koa:wybrac typ kota (3 dostepne typy).
Wyb & kot g i . - . .
Uztﬁf,’i‘gniﬁpkéi = o . > Ustawienie ko&k: ustawic stalg kota (3 dostgpne).
Stata moze by¢ wprowadzona za pomocg dwdch réznych procedur (recznej i automatycznej) opisanych
w dalszej czesci.
Rys. 71
> Obliczenie stalej: Reczne Pozwala na wprowadzenie wartosci statej kota, obliczonej na podstawie specjalnego réwnania.
przebyta odlegto$é (cm)
Ustawienie kol Koto = - p - — -
il. punktéw namierzania x il. obrotéw kota
[ Obliczenie state : Reczny i )
gt:i: tgi: é gsig'l g::;i'::? <przebyty przebieg>, wyrazony w cm, przebyty przez koto podczas przebiegu namierzania.
>Stata kota 3 0 01 cm/img <il. punktow namierzgnia> ilo$¢ punktow namierzania
Wb (np. magnesy, wkrety, itp.), zamontowanych na kole.
sWybrana stafa do usta- <il. obrotéw kota ilo$¢ obrotéw, ktére koto wykonuje w celu przejcia przebiegu namierzania
wienia recznego : ’ Y I przej p 9 )
Rys. 72 Stata kota moze by¢ obliczona z dobrym przyblizeniem, namierzajgc odlegto$¢ przebyta przez koto, na
ktérym jest zainstalowany czujnik predkosci.
Wykona¢ pomiary z oponami napompowanymi z (Im dtuzsza bedzie przebyta odlegtosc, tym wieksza bedzie doktadno$¢ obliczenia statej kota).
ci$nieniem roboczym.
Wybra¢ Stata kota 1, 2 Iub 3iwpisa¢ obliczong warto$¢.
> Obliczenie statej: Automatyczne Pozwala na obliczenie i zapisanie statej kota odnoszac si¢ do ponizszej procedury:
i i . - Zmierzy¢ odcinek prostoliniowy do przebycia: zaleca sie procedure na odlegtosci 100m (300 feet).
Ustawienie ké% (Im dluzsza bedzie przebyta odlegtosc, tym wieksza bedzie doktadno$é obliczenia statej kota).
[ Obliczenie state : Automatyczny ] . < ; Ak g -
Stals bofz 1 EE ST e Wybralc: statg |'n'aC|snac [m) KIV\f celu wclejsme} do u.staW|en|a auto.matycznego.
Stata kota 2 : 5.18 cm/imp - Ustawi¢ warto$¢ Odlegtosé odniesienia do przebycia (A).
>Stata k°1a_ 3 : 0.01 cm/imp - Wybraé pozycje Poczatek liczeniainacisngé OK w celu zatwierdzenia.
SWybrana stata do oblicze- ] - Przejechac¢ przez okreslony odcinek: ilos¢ impulséw zwieksza sie podczas przebiegu. Na zakoricze-
nia automatycznego nie przebiegu zatrzymac ciagnik.
Rys. 73 - Nacisng¢ O K w celu zakonczenia obliczania. Komputer wy$wietli obliczong statg.
Stata kota zostata zapamigtana.
i i Wykonaé pomiary z oponami napompowanymi z ci$nieniem roboczym.
Préba musi by¢ przeprowadzona na terenie o sredniej twardosci; jezeli zabieg jest
>Poczatek liczenia : wykonywany na bardzo migekkim lub bardzo twardym gruncie, r6zna srednica toczenia
g Odlegiosc odniesienia : A sie moze spowodowaé btedy w obliczeniu dystrybucji; w tym wypadku zaleca sie powtérzyé
Impulsy o SERATENRG 1 236 procedure. Podczas préby przejsé trase z cysterng zatadowana woda tylko w potowie swojej
| Poczatek e EEEENE catkowite] objetosci.
Koni 13 A
e BQ u Biad: ilos$¢ impulséw niewiasciwa
Rys. 74 Alarm wyswietlony podczas obliczenia automatycznego: powtérzy¢ procedure, obliczenie nie jest
wazne.
11.1.2  Zrédio - GPS
[[>2rédio . _GPS ]
Komputer uzyskuje dane predkosci z odbiornika GPS podigczonego bezposredniego do portu pomoc-
niczego. Nie sg konieczne inne ustawienia.
Rys. 75
. . Przesuw po pozycjach menu lub ) . .
Szybkie zerowanie : : e h Zatwierdzenie dostepu do Esc Wychodzi z menu lub | |
CLR . v A  Zwiekszenie/zmniejszenie Ok N . ; - X N
danej danych menu lub modyfikacji danej (V) modyfikacji danej Ust93
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11.2

Ustawienie cykli pracy

Z tego menu mozna ustawi¢ 19 réznych typéw zabiegow.

>Wybrac cykl pracy

< Aktyany cyk pracy

01) 60 1/ha 1.00 m Typ belki A

02) 90 1/ha * 2.00m T belki B —
03) (120 1/ha)  [3-00 ] (Tve belki c) -~ ETITVITTY N T TN R
A) Nie<B,ynny C D . . i
05) Nieczynny >Ustawione dozowanie : 120 1/ha
06) Nieczynny Szerokosc rzedow : 3.00m
| 07) Nieczynny Legenda: Typ belki s @
} 83; gi:g:¥§2§ A Numer cyklu pracy
| 10) Nieczynny B Ustawione dozowanie Rys. 77
| 11) Nieczynny C Szerokos¢ rzedow

} 13) Nieczynny
| 14) Nieczynny
| 15) Nieczynny
| 16) Nieczynny
| 17) Nieczynny
| 18) Nieczynny
| 19) Nieczynny

[
|
|
|
|
|

l'12) Nieczynny D Wybrana belka |
|
|
|
|
|
|
|

Najpierw wybrac¢ cykl pracy do ustawienia (Rys. 76) i wprowadzi¢ charakterystyke (Rys. 77).

Powtérzy¢ programowanie dla kazdego cyklu pracy (ustawi¢ stosowane typologie i wytgczy¢ inne).

Charakterystyka do ustawienia DLA KAZDEGO cyklu pracy.

> Ustawione dozowanie

> Szerokos$é rzeddw

> Typ belki

> Dozowanie ustawione

Nacisna¢ w celu ustawienia wartosci dozowania do wybranego zabiegu.

Bravo 300S wykonuje zabieg utrzymujac state ustawione dozowanie.

> 120 1/ha
W przypadku, gdy jest ustawiona opcja Zmienna, BRAVO 300S zmienia dystrybucje uzywajac
danych wystanych przez nawigator satelitarny Skipper (odpowiednio podigczony), ktéry wskazuje
doktadng ilos¢ cieczy do rozprowadzenia w kazdym punkcie pola.
Rys. 78

> Szerokos$é rzeddéw

Szerokosc rzedow

b Ustawic szerokos¢ rzedow dla wybranego zabiegu.

Rys. 79

> Typ belki

Typ belki

>C

Wybra¢ typ belki dla wybranego zabiegu.

I..l Ust. 11.4 Ustawienie belek.
A—

Rys. 80

CLR

Szybkie zerowanie Pr;esuw po pozyggch menu lub Zatwierdzenie dostgpu do Esc Wychodzi z menu lub |.l|
: v A Zwiekszenie/zmniejszenie (=13 LA ) ; e X ——
danej danych menu lub modyfikacji danej Y] modyfikacji danej Ust93
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1.3

Ustawienie dysz

W tym menu mozna ustawi¢ 10 typéw dysz ATR i 10 personalizowanych (uzytkownik).

>Wybrac dysze e
ATR Czarny 2.78 1/min 10.0 bar > LpeiEseni e S sl L
ATR Niebies. : 3.40 1/mi 0 Clsnzen e NN 100 rem
>m [1o /% [10.0 __.} Alarm cisnienie minimalne : Nieczynny
TYA B 172,00  /min 0. Cbar Alarm cisn. Maksymalne : Nieczynny
Typ C -3 00 1/min 0.0 bar
Typ D Legenda: 0.0 bar Rys. 82
A Numer dyszy Zwolnié! Cisnienie zbyt duze
B Wydatkowanie odniesienia Przyspieszyé! Cisénienie niewystarcz
Rys. 81 C Cisnienie odniesienia

Alarmy ci$nienia.
Najpierw wybra¢ dysze do ustawienia (Rys. 81) i wprowadzi¢ wydatkowanie (Rys. 82).
Wydatkowanie w uzyciu pozwala Bravo 300S na obliczenie ci$nienia w przypadku braku czujnika cisnienia.

> Alarm cisnienie min.
> Alarm cisnienie max
Alarmy cisnienia (minimalne lub maksymalne) wtgczajac sie, gdy ci$nienia wychodzi poza ustawione granice.
Kontrola jest aktywna TYLKO podczas AUTOMATYCZNEJ kontroli zabiegu (Ust. 13.7.1).
Odnosnie procedury do wykonania w ciggu wystepowania alarméw, skonsultowaé¢ Ust. 14.1 Btedy funkcjonowania.

Powtdrzyé programowanie dla kazdej dyszy dostepnego ,uzytkownika”. Dysze ATR NIE MOGA BYC ZMODYFIKOWANE.

DYSZE
Jednostka miary Jednostka miary
Kolor dyszy METRYCZNE - METR. 1/100m USA
Wydatkowanie | Cisnienie |Wydatkowanie | Cisnienie
(I/min) (bar) (GPM) (PSI)
ATR Biaty 0,21 3,00 0,050 40
ATR Liliowy 0,28 3,00 0,070 40
ATR Br_qlzowy 0,38 3,00 0,100 40 Wydatkowanie moze by¢ zmodyfikowane TYLKO dla dysz
ATR Z6tty 0,55 3,00 0,150 40 ,Uzytkownika” ale nie dla tych ,,ATR”.
ATR Pomaranczowy 0,77 3,00 0,200 40
ATR Czerwony 1,08 3,00 0,280 40
ATR Szary 1,18 3,00 0,300 40
ATR Zielony 1,40 3,00 0,360 40
ATR Czarny 1,57 3,00 0,400 40
ATR Niebieski 1,92 3,00 0,490 40
TypA 1,00 10,0 0,264 145
Typ B 2,00 10,0 0,528 145
TypC 3,00 10,0 0,793 145
Typ D 4,00 10,0 1,057 145
Typ E 5,00 10,0 1,321 145 Dana uzytkownika:
Typ F 6,00 10,0 1,585 145 0,01 + 99,99
Typ G 7,00 10,0 1,849 145
Typ H 8,00 10,0 2,113 145
Typ | 9,00 10,0 2,378 145
Typ J 10,00 10,0 2,642 145
Tab. C

1.4 Ustawienie belek
Z tego menu mozna ustawi¢ 10 réznych typow belek.
Wybrac n ey rrrrr A
> jedng belke % Dane belki C
A) * n. 10 ATR Biaty
ﬁ n. 20 ATR Lil > Zawory : 30
>[c) [n 30 ATR Brazowy] Typ dyszy  : ATR Brazowy
A n. 40 ATB zétty
E) n. 50 ATR Pomaran. Ust. 11.3 Ustawienie dysz.
F) n. 60 ATR Czerwony
Rys. 83 Rys. 84
Legenda:
A Typ belki
B Typ i ilo$¢ dysz wybranej belki
Wybra¢ belke do skonfigurowania (Rys. 83): ustawi¢ catkowitg ilo$¢ i typ zastosowanych dysz (Rys. 84).
Wydatkowanie w uzyciu pozwala Bravo 300S na obliczenie ci$nienia w przypadku braku czujnika ci$nienia.
Szybkie zerowanie Pr;esuw po pozngch menu lub Zatwierdzenie dostepu do Esc Wychodzi z menu lub |..|
CLR . v A  Zwiekszenie/zmniejszenie Ok N . ; - X N
danej danych menu lub modyfikacji danej (V) modyfikacji danej Ust93
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1.5 Granice robocze
Z tego menu mozna ustawi¢ granice robocze maszyny rolniczej: ponizej ustawionych danych komputer przerywa opryskiwanie lub blokuje regulacje
automatyczng zaworu proporcjonalnego (Wytaczony: blokada wytgczona).
Ograniczenia pracy > Sprawdzanie zuzycia dysz
>Sprawdzanie zuzycia dysz : Nieczynny Ten alarm jest aktywowany TYLKO jezeli instalacja posiada przeptywomierz jak i czujnik ci$nienia:
Min.predkosc opryskiwania: Nieczynn Bravo 300S poréwnuje rzeczywiste wydatkowanie odczytane przez przeptywomierz i z wydatkowaniem
Typ blokowania regulacji : obliczonym przez czujnik cisnienia. Gdy réznica miedzy dwiema wartosciami wydatkowania przekracza
Typ blokowania regulacji: ustawiony procent, wigcza sie alarm.
Min. predkosc regisC NN k{“@,, > Min. predkosé opryskiwania
Typ blokowania regulacji: BRAVO 300S przerywa opryskiwanie, gdy namierzona predkos¢ jest mniejsza od tej ustawione;j.
Min. predkosc regualcji: 1.0 bar . L.
> Typ blokowania regulacji
Rys. 85 BRAVO 300S przerywa regulacje automatyczng zaworu proporcjonalnego, gdy namierzona predko$¢
Ustawione granice sg aktywne TYLKO podczas lub ci$nienie sg mniejsze od ustawionych granic.
FUNKCJONOWANIA AUTOMATYCZNEGO Pozycje menu zmieniajg sie w zaleznos$ci od ustawionej danej (Rys. 85).
(Ust. 13.7.1).
11.6 Czynnik poprawki wydatk.
Jezeli uzywacie przeptywomierza i topatkowego i rozpylana ciecz ma gesto$¢ odmienng od gestosci wody, komputer moze wskazac btedne pomiary;
w celu skorygowania tego pomiaru, zmodyfikowa¢ czynnik poprawki rozpylanej cieczy:
« jezeli na koniec opryskiwania cysterna zawiera jeszcze ciecz, zmniejszy¢ czynnik poprawki;
* jezeli ciecz wyczerpie sig przed zakonczeniem dystrybucji, zwigkszy¢ mnoznik.
Czynnik poprawki wydatk.
>1.00 Ustawi¢ czynnik poprawki gestosci rozpylanej cieczy.
Przeptywomierze serii ORION (Kod 462xxx) nie odczuwaja réznicy gestosci cieczy: ustawic¢
czynnik poprawki rowny 1.00.
Rys. 86
1.7 Preferencje uzytkownika
Z tego menu mozna ustawi¢ preferencje akustyczne i wyswietlania Bravo 300S.
Preferencje uzytkownika > Alarm akustyczny
Wigcza lub wytgcza sygnat dzwiekowy podczas alarméw
>Alarm akustyczny : Czynny
Kontrast ekranu : 05 > Kontrast ekranu
Dana cysterny : Poziom(1) Pozwala na wyregulowanie kontrastu ekranu
Obliczanie napein. : Nieczynny
> Dana cysterny
Rys. 87 Pozwala na ustawienie danych cysterny, ktére chce sie wyswietli¢ na stronie zabiegu (A, Rys. 88).
] Poziom (1) lub (gal):display wskazuje w rzeczywistym czasie poziom cysterny.
90 1/ha 1.00 m OFF 15:09 Obydwa (l-ha) lub (gal-ac):
na displayu wyswietlaja sie na zmiane poziom cysterny oraz autonomie resztkowg na powierzchni (ha
L/ha H km/h lub leznosci d tawi h iednostek mi
9 9 +10% 2 1 ub ac w zaleznosci do ustawionych jednostek miary).
— . 0 Obydwa (1-km) lub (gal-miles):
" na displayu wyswietlajg sie¢ na zmiang poziom cysterny oraz autonomieg resztkowg w rzedach
WEU By 500 =em m A55.1 1/min (km lub miles w zaleznosci do ustawionych jednostek miary).
Dana cysterx_ly: W przypadku, gdy sa ustawione pozycje Obydwa, wartosci na stronie zabiegu
___Poziom| | (G zmieniajac sie miedzy soba.
___Obydwa [(1) « (ha)
Obydwa [(1) « (km > Obliczanie napelniania
Rys. 88 Wiacz lub wytgcz obliczanie ilosci cieczy do zatadowania do cysterny (Par. 12.4).
) ) Przesuw po pozycjach menu lub . . .
= Szyb_kle zerowanie v A Zwigkszenielzmniejszenie oKk Zatwierdzenie doste_pu do ) Eusc Wychqd2| Zmenu lub [!!'
danej danych menu lub modyfikacji danej (0] modyfikacji danej Ust93
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11.8

Data i Godzina

Z tego menu ustawi¢ mozna zegar komputera.

> Zmiany kodu blokowania
Pozwala na zablokowanie modyfikacji daty i godziny ustawionych na komputerze w celu uzyskania
rzeczywistych raportow.

* JAK FUNKCJONUJE KOD BLOKADY

Data i Godzina - Wpisa¢ numer w celu uaktywnienia blokady;

>Zmiany kodu blokowania : Nie - nastgpnie w celu odblokowania modyfikacji danych wprowadzi¢ ten sam numer.
Data : 22/02/06
Godzina : 14:54 > Data
> Godzina
Ustawi¢ date i godzine Bravo 300S.
14|:54 i
Soc P * JAK WYREGULOWAC DATE, | GODZINE
m - Wybrac¢ pozycje Data lub Godzina i nacisng¢ O K w celu uzyskania dostepu do modyfikacii;
teraz nacisngc¢ klawisze
Rys. 89 Lwstrzatkowe” w celu zmodyfikowania i O K w celu zatwierdzenia.

Za kazdym razem, gdy naciska si¢ na O K, kursor przesuwa si¢ automatycznie migdzy jednym a
drugim polem. Po zakonczeniu ustawiania wszystkich pdl, Bravo 300S wychodzi automatycznie z

menu.
1.9 Rejestrator danych
Ustawic
> czestotliwosc .
rejestracji Pozwala na wigczenie / wytaczenie zapisania danych roboczych na karcie SD.
>Nieczynny Ustawi¢ czestotliwos$¢ zapisywania (1, 2, 5, 10 s) w celu uaktywnienia rejestratora danych.
Jezeli podtgczycie odbiornik satelitarny lub nawigator SKIPPER, Rejestrator danych
(prawidtowo podfgczony) pozwala na wyregulowanie réwniez pozycji geograficznej maszyny w
kazdym momencie zabiegu.
Rys. 90
PLIK REJESTRACJI DANYCH
Struktura nazwy pliku:
Gdy rejestrator danych jest czynny, Bravo 300S zapisuje plik ,,LOG” w karcie SD, wewnatrz ktérego zostang zare-
o 0 0 0 1 RO 1 . LOG jestrowane dane robocze*. Rejestracja zostaje uruchomiona, gdy gtéwne sterowanie jest ustawione na ON i zostaje
0 0 wykonana z ustawiong czestotliwoscig w menu Rejestracja danych.
v v Za kazdym razem, gdy wybierzecie cykl pracy, zostanie zapisany nowy plik ,,LOG” i w nazwie pliku (Rys. 91) zosta-
Numer Numer cyklu pracy nie zwiekszony progresywnie numer zapisu (np.: 00001 — 00002).
progresywny odglff;egma Dane zawarte w pliku mogg by¢ wyswietlone w Personal Computer uzywajgc edytora tekstow.
(01+19) Skfadajg sie z nagtéwka i linii danych (przyktad przedstawiony ponizej).
Rys. 91
Dane nagtowka:
#01: Producent
#02: Wersja programu
#03: Numer sekcji, oprysk catosciowy
#04: Opis danych podanych w nastepnych liniach
Przyktad nagtéwka:
#01:Arag s.r.l.
#02:V.2.0.0.B11,524
#03:5,100,100,100,100,100
#04.date,time, lat,lon,sprayed rate,applied rate,recovery efficency,speed,flow,pressure,rpom,sprayed quantity,applied quantity,tank level,covered area,row width,boom type-
,sections
Zawartosé¢ linii danych:
24/11/11 = Data (DD:MM:RR)
14:13:47 = Godzina (HH:MM:SS)
0.00000000 = Szeroko$¢ geograficzna
0.00000000 = Dtugosc geograficzna
1292 = Dozowanie rozprowadzone
0 = Dozowanie zaaplikowane
100 = Skuteczno$c odzysku
5.0 = Predkosc
128.5 = Wydatkowanie
595.4 = Cisnienie
0 = Licznik obrotéw
3 = llo$¢ rozprowadzona
0 = llo$¢ zaaplikowana
1998 = Poziom cysterny
0.028 = Obrabiana powierzchnia
3.00 = Szeroko$c rzedéw
C = Typ belki
11011 = Stan sekcji (1 otwarta, 0 zamknieta: w przyktadzie wszystkie sekcje sg otwarte oprocz trzeciej)
Przyktad linii danych:
24/11/11,14:13:47, 0.00000000, 0.00000000,1292,0,100,5.0,128.5,595.4,0,3,0,1998,0.028,3.00,C, 11011
* Dane sg tylko przyblizone i sg jedynie przyktadem. W rzeczywisto$ci bedg zawsze rézne, w zalezno$ci od wykonanego zabiegu.
Szybkie zerowanie Pr;esuw po pozngch menu lub Zatwierdzenie dostepu do Esc Wychodzi z menu lub |..|
CLR v QI 2Vigkszenie/zmniejszenie Bl menu lub modyfikacii danej & modyfikacji danej ==
danych I dane) Ust.9.3
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11.10 Test

Wersja software monitor
| Wersja software RCU

>Symulacja predkosci :Nie

(S) Predkosc :0 Hz

(F) Wydatkowanie :0 Hz

(M) Cisnienie :0.0 mA

(T) Przepiywom.napein. :0 Hz

|(X) Czujnik poziomu cyst. :0.0 mA I

| Napiecie baterii :11.9 Vv :

: Ekran HI |

| Klawiatura i przetaczniki :... |

| Dane GPS :

. |
|

Pozwala na sprawdzenie prawidtowego funkcjonowania Bravo 300S.

WTesty sg TYLKO DO ODCZYTU.

> Symulacja predkosci

Pozwala na uaktywnienie/wytaczenie symulacji predkosci.

Symulacja pozwala na przeprowadzenie préb regulacji réwniez z unieruchomiong maszyng: symu-
lacja ustawiona na 6 km/h (3,7 MPH).

Modyfikacja predkosci symulacji:

@ v 4

Przy aktywnej symulacji nacisng¢ wskazane klawisze ( & zwigksza, | W zmniejsza).

> Test sygnaioéw

>(S) Predkosc :0 Hz
(F) Wydatkowanie :0 Hz
(M) Cisnienie :0.0 mA
(T) Przeplywom.napein. :0 Hz

(X) Czujnik poziomu cyst.:0.0 mA

Rys. 93

Komputer namierza czestotliwo$c¢ i prad wytworzony przez kazdy czujnik na instalacji.

Alternatywnie do pozycji (T) Przeplywom.napeiln., moga wyswietli¢ sig:
(T) Licznik obrotédwlub
(T) Pump Protector, wzaleznosci od podigczonego czujnika (Ust. 8.5).

> Napiecie baterii

Bravo 300S wyswietla napigcie zasilania.

> Ekran

Rys. 94

Komputer wigcza progresywnie kazda linie displayu w celu sprawdzenia wtgczenia wszystkich
pikseli. Po tescie nacisng¢ ES G w celu wyjscia.

CIAG DALSZY
) ) Przesuw po pozycjach menu lub . . .
= Szyb_kle zerowanie v A Zwigkszenielzmniejszenie oKk Zatwierdzenie doste_pu do ) Eusc Wych9d2| Zmenu lub l!!'
danej danych menu lub modyfikacji danej (0] modyfikacji danej Ust93
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> Klawiatura i przetaczniki

Nacisna¢ jeden raz klawisz lub przetaczniki: jezeli funkcjonowanie jest prawidtowe, wys$wietlacz pokaze nazwe odpowiedniego sterowania.

Klawiatura i przetaczniki

Klawiatura A Klawiatura:
. A F1/F2/F3/F4
Urz. wyzn. rzedéw LEWA
DOZ/GORA /CLR/ OK / ESC/ Auto
Urz. wyzn. rzedéw PRAWA
Bl v & 7 e 8
Rys. 95

Klawiatura i przetaczniki

Przetacz H20 : [G)[T 234567 [P+-] E]
B C D E Przetacz. H20:

B G Sterowanie gtowne ON

C 1/2/3/4/5/ 6 Zawory sekcyjne ON

B
@ /_| 1 288 4 5 6 7 E D D P+ / P- Regulacja proporcjonalna (+ zwiekszanie / = zmniejszanie)
iilia L | ) 2 ) 4 ) 5 - E E Obecno$¢ gtéwnego zewnetrznego sterowania w celu uruchomienia
' ' zabiegu.
€ 4
() .'
= E
Rys. 96

Klawiatura i przetaczniki

Przetac: hyd: [b] [c] [al
F G

H ] Przelacz. oleju: (TYLKO jezeli wystepujg funkcje hydrauliczne)
F  Blokada: A Odblokowanie /B Blokada /b Pozycja neutralna
H | . G Nachylenie: A Lewe /B Prawe / ¢ Pozycja neutralna

H  Wysoko$c: A Obnizy¢ /B Podnie$¢ / a Pozycja neutralna
| Funkcje: A Otwieranie /B Zamykanie /1 2 3 4 5 6 Pozycja neutralna

—~—{1 2 30— {

S5 8 im0
[6jo oo 000

VDV

Rys. 97

> Dane GPS

Dane GPS Jezeli podtgczycie odbiornik satelitarny lub nawigator SKIPPER, Bravo 300S wyswietli uzyskane
>Szer.geog. : 0.00000000 @ daneGPS.
Diug.geog. : 0.00000000
ﬁ%g;c satelit 8 . n Sygn. GPS nie wystep. lub bledny
DGPS : Nie Alarm danych GPS: brak wystepowania potgczen lub wystepujg problemy z odbiorem.
Czestot.zaktual. : 0 Hz
Rys. 98
> Wersja software monitor Bravo 300S wyswietla wersje programéw (monitor i RCU, jezeli wystepuje).
. . Przesuw po pozycjach menu lub ) . .
Szybkie zerowanie : : e h Zatwierdzenie dostepu do Esc Wychodzi z menu lub | |
S Concj V| A Zvigkszenie/zmniejszenie @l menu lub modyfikacii danej o modyfikacji danej ==

danych Ust.9.3
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1.1

taduj/zapisz ustawienia

Ustawienia Bravo 300S mogg by¢ wprowadzone lub zapisane w karcie SD co pozwoli na ponowne skonfigurowanie urzgdzenia w razie koniecznosci,
rozwigzania probleméw lub skonfigurowania innego Bravo 300 bez koniecznosci powtdrzenia wszystkich operacji recznie.

WPO zakonczeniu instalowania i sprawdzeniu prawidtowego funkcjonowania maszyny, zalecamy zapisanie catej konfiguracji
w karcie SD.

W celu wyswietlenia pozycji nalezy wtozy¢ karte SD do specjalnej wejscia (Ust. 8.6).

> %aduj z karty SD
Pozwala na wybranie pliku konfiguraciji zapisanego w karcie SD i ponowne ustawienie Bravo 300S.

PAMIECI SD, WSZYSTKIE USTAWIENIA WYKONANE DO TEGO MOMENTU ZOSTANA

WUWAGA: LADUJAC DO BRAVO 300S PLIK SETUP . BIN ZNAJDUJACY SIEW
UTRACONE

Wybrac¢ w celu
> zatadowania taduj/Zapisz ustawienia
[N>2aduj z karty SD
Zapisz na karcie SD - Wybra¢ pozycje aduj z karty SD (Rys. 99)inacisng¢ OK;
Komunikat zatwierdzenia Ustawienia zatad. z SD (SETUP.BIN) wyswietli si¢ na
displayu za zakonczenie konfiguracii.

Rys. 99 - Nacisng¢ ESC.

n Karta SD nie wystepuje!
Alarm konfiguracji: karta pamieci nie wtozona.

> Zapisz na karcie SD

Pozwala na zapisanie w karcie SD konfiguracji Bravo 300S: w innym momencie mozecie zatadowac¢
ja za kazdym razem, gdy konieczne jest powtdrzenie tych samych ustawien.

- Wybra¢ pozycje Zapisz na karcie SD (Rys. 100)inacisng¢ OK;
Komunikat zatwierdzenia Ustawienia zapisane na SD (SETUP.BIN) wyswietli
sie na displayu za zakonczenie zapisywania.

S Wybrac w taduj/Zapisz ustawienia

celu zapisania -Nacisna¢ ESG.
_____ = karty SD . .

[Y>zapisz na karcie SD | Alarmy zapisywania:
Karta SD nie wystepuje! Karta pamigci nie wlozona.
Karta SD zabezpieczona przed zapisaniem! Karta pamigci chroniona.

Rys. 100 Pamie¢ SD peina!
. Przestrzen dostepna w karcie SD jest wyczerpana: usung¢ plik z karty pamieci i

ponownie sprobowac zapisa¢. Jezeli problemy nie ustepuja skontaktowac sie z Serwisem
Technicznym.
File nie znaleziony! (SETUP.BIN)
Konfiguracja cysterny SETUP . BIN nie zostata zapisana w karcie pamigci.

CLR

Szybkie zerowanie Pr;esuw po pozyggch menu lub Zatwierdzenie dostgpu do Esc Wychodzi z menu lub |.l|
: v A Zwiekszenie/zmniejszenie (=13 LA ) ; e X ——
danej danych menu lub modyfikacji danej Y] modyfikacji danej Ust93
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11.12

Sumatory

Z tego menu mozesz wyswietlic¢ OGOLNE dane robocze komputera.

Pamietaj, ze:

» wystepuje jeden sumator dla kazdego wstepnie ustawionego cyklu pracy (19 dostepnych): przy wejsciu display pokazuje sumator aktywnego cyklu
pracy.

* mozesz przesuwac sie po wszystkich sumatorach naciskajgc F1 i F2.

* biezgce dane robocze sg zsumowane do odpowiedniego sumatora za kazdym razem, gdy wybierasz nowy cykl pracy (Ust. 12.1).

» mozliwe jest zapisanie raportéw sumatoréw w karcie SD, za pomocg specjalnej funkcji Zapisz na karcie SD (Rys. 101).

» mozliwe jest usuniecie wszystkich danych roboczych (Rys. 103).

SUMATOR Z
OBLICZENIEM ODZYSKANEJ CIECZY (PAR. 10.9.3)

Dane pracy (T01-0003.RPT)

STANDARDOWY SUMATOR (DEFAULT)

Dane pracy (T01-0003.RPT) g;aCa Nr . S 214([)%z§nny]
. szar zabiegu : 4. a
g;ZE:rN];abiegu s 2145C92§Zny] Rozprowadzona ilosc : 1342 1
Rozprowadzona ilosc : 1342 1 8uanté.ta aPpllcha ég?ialhh_
Czas trwania zabiegu : 00:48 hh:mm zas truanlopzasi SdEa 8 g
Wydajnosc : 5.5 ha/h Wydajnosc ~ : 5.5 ha/h
Rozprowadz .dozowanie : 304 1/ha | Rozprowadz.dozowanie : 304 1l/ha |
) p ; N | Dosaggio applicato : 304 1/ha |
Szerokosc rzedow : 8.00m | | 27 N
I'p B : Efficienza recupero : 100 % |
ysza : ATR Bialy | | N |
| zawor S 16 | | Szerokosc rzedow : 8.00 m
| D o : | Dysza : ATR Biaty ||
| Data : 06/10/11 IZawor D16 |
| Godzina g il g 20 ! e y : 06/10/11 |
| Przebyta trasa : 0.307 km ! | Godzi P 11-:20 |
Rz rabian : 5.511 km ! IRECIE 35 ) : : |
[>zZapisz na karcie SD —— :] | Przebyta trasa : 0.307 km |
!

R . Rzedy obrabian : 5.511 km
l>Wybrac’w l li>Zapisz na karcie SD Hl
celu zapisania Wybraé w
Rys. 101 celu zapisania
Rys. 102

* ZEROWANIE SUMATORA

UWAGA: W TEN SPOSOB WSZYSTKIE DANE ROBOCZE (OGOLNE) ZAPISANE DO TEJ PORY ZOSTANA UTRACONE.
ZALECAMY WAM WYKONANIE ZAPISANIA NA KARCIE PRZED ROZPOCZECIEM DZIALAN.

- Wybra¢ pozycje Praca nr (Rys. 101)inacisngé CLR.
- Wyswietli sie strona Rys. 103: wybra¢ Tak i nacisng¢ OK.

Wyzerowac wszystkie dane ?
Nie

>Tak J
SWybrac w celu
wyzerowania

Rys. 103

PLIK REJESTRACJI SUMATOROW

Struktura nazwy pliku:

T01-00 03 -RPT  ZAPISYWANIE SUMATOROW NA KARCIE SD

Numer cykl+upracy I\tmer - Wybra¢ pozycije Zapisz na karcie SD (Rys. 101)inacisng¢ OK;
odniesienia progresywny W przyktadzie Rys. 104, Bravo 300S zapisuje w karcie pamieci plik T01-0003 . RPT.
(01+19) Przy kazdym kolejnym zapisywaniu komputer zwiekszy liczbe raportu (T01-0004 . RPT, itp.)

Rys. 104

Dane zawarte w pliku moga by¢ wyswietlone w Personal Computer uzywajac edytora tekstéw. Kazdy plik bedzie zawierat nastepujgce dane *:

Dane robocze

[

Praca nr 101 [Czynny]

Obszar zabiegu :4.409 ha

Rozprowadzona ilo$¢ 11342 1

llo$¢ zaaplikowana 11342 |

Czas trwania zabiegu :00:48 hh:mm

Wydajnosc¢ :5.5 hah

Dozow. zastosow. : 304 I/ha

Dozowanie zaaplikowane : 304 l/ha

Skuteczno$¢ odzysku 1100 %

Szeroko$c¢ rzedow :8.00 m

Dysza :ATR Biaty

Zawory ;16

Data 1 06/10/11

Godzina 0 11:20

Przebyta trasa :0.307 km

Rzedy obrabiane :6.511 km

* Dane sg tylko przyblizone i sg jedynie przyktadem. W rzeczywisto$ci bedg zawsze rézne, w zalezno$ci od wykonanego zabiegu.
Szybkie zerowanie v A ;ﬁ:ﬁg;veﬁ?efzﬁﬁ%?:;emgnu lub el Zatwierdzenie dostepu do Esc Wychodzi z menu lub |!!|
danej danych menu lub modyfikacji danej (V) modyfikacji danej Ust93
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@ [INK PRACY

12 FUNKCJE PRACY

Gdy lista bedzie aktywna, wcisniecie kazdego przycisku uaktywni funkcje wyswietlong obok.
Na wyswietlaczu nie jest wskazana rzeczywista numeracja stron, ktéra zostata przedstawiona jako zwykle jej zilustrowanie.

WYSWIETLENIE LISTY FUNKCJI

* STRONA 1

A '\QA\Q““HQ‘
Bﬂ%z

C F..

Wybér pracy Dane pracy

Setup zera przetwornika Zbiornik

J

Rys. 105
Dostep do funkgiji strony 1 jest mozliwy na rézne sposoby:

A Uzy¢ klawiszy strzatkowych i nacisng¢ na odpowiedni klawisz funkcyjny.
B Wecisng¢ dwa razy odpowiedni klawisz funkcyjny.

C  Trzymac¢ wcisniety przez 3 sekundy odpowiedni klawisz funkcyjny.

* STRONA 2

'\SA\TE\Q v

Programowanie uzytkownika
Rys. 106
W celu uzyskania dostepu do funkcji strony 2 nacisng¢ dwa razy na klawisze strzatkowe; nastepnie nacisnaé na odpowiedni klawisz funkcyjny.

) ) Przesuw po pozycjach menu lub . . .
= Szyb_kle zerowanie v A Zwigkszenielzmniejszenie oKk Zatwierdzenie doste_pu do ) Eusc Wych(_)d2| Zmenu lub l!!'
danej danych menu lub modyfikacji danej (0] modyfikacji danej Ust93
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TN K DRACY

121 F1 - Wybra¢ cykl pracy (STRONA 1)
h Wybierz typ zabiegu do wykonania ws$rod tych wstepnie ustawionych w menu
Wybdr pracy Ustawienie cykli pracy, (Ust. 11.2).
>Wybrac cykl pracy - Wybraé typ zabiegu i nacisngé¢ OK.
*Aktywny cyki pracy (BT B Bravo 300S wychodzi automatycznie z procedury i przechodzi do strony cyklu pracy.
>01) 60 1/ha 1.00 m Typ belki A Po wybraniu cyklu pracy, BRAVO 300S zeruje biezace dane robocze. Wszystkie usunigte dane
A ) 90 1/ha 2.00m Typ belki B zostang automatycznie zapisane w karcie pamiegci SD.
05)180 1/ha 3.00m Typ belki C
K Przed przystapieniem do dziatania, sprawdzi¢ czy karta SD jest wiozona na swoje miejsce
Legenda: L Lo
(Ust. 8.6). W przypadku braku karty pamieci dane wczesniejszego cyklu pracy zostang
A Numer cyklu pracy
Rys. 107 utracone.
PLIK REJESTRACJI RAPORTOW PRACY
Struktura nazwy pliku:
*» Za kazdym razem, gdy wybieracie nowy cykl pracy, Bravo 300S zeruje biezgce dane, odnoszace sig do cyklu
0 0 0 0 1 R 0 1 RPT pracy dopiero co zakonczonego i zapisuje sie w karcie SD w nowym pliku.
- Zatozmy, ze na przyktad musi wybra¢ Praca nr 01 i chcemy zmieni¢ zabieg wybierajgc Praca nr 03: kom-
) )
v puter zapisze plik jako 00001R01 . RPT (Rys. 108) zawierajgcy dane dopiero co zakoriczonego cyklu pracy.
Numer Numer cyklu pracy Przy kolejnym wybraniu nowego zabiegu zostanie zapisany plik 00002R03 . RPT, itp...
progresywny odnle§lenla + W ten sam sposdb, dane cyklu pracy zostang wyzerowane i zapisane ROWNIEZ w sumatorze odpowiedniego
(01+19) cyklu pracy, sumujac je do poprzednich (par. 11.12 Sumatory).
Rys. 108
Dane zawarte w pliku moga by¢ wyswietlone w Personal Computer uzywajac edytora tekstéw. Kazdy plik bedzie zawierat nastepujgce dane *:
Dane biezgcego cyklu pracy
Praca nr 101
Obszar zabiegu :0.408 ha
Rozprowadzona ilo$¢ 1124 |
Zaaplikowana ilo$¢ 1124
Czas trwania zabiegu :00:04 hh:mm
Wydajnos¢ :5.5 ha/h
Dozow. zastosow. 1305 l/ha
Dozowanie zaaplikowane : 305 l/ha
Skuteczno$¢ odzysku 2100 %
Szerokosc¢ rzedow :8.00 m
Dysza :ATR Biaty
Zawory ;16
Data 1 06/10/11
Godzina :11:20
Przebyta trasa :0.002 km
Rzedy obrabiane :0.512 km
* Dane sg tylko przyblizone i sg jedynie przyktadem. W rzeczywisto$ci bedg zawsze rézne, w zalezno$ci od wykonanego zabiegu.
Szybkie zerowanie Pr;esuw po pozyge_ach menu lub Zatwierdzenie dostepu do Esc Wychodzi z menu lub |..|
CLR . v A  Zwiekszenie/zmniejszenie o« N . ; - X N
danej danych menu lub modyfikacji danej (V) modyfikacji danej Ust93
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12.2 F2 - Biezace dane robocze (STRONA 1)
Dane pracy Wyswietla dane biezgcego zabiegu.
DANE ROBOCZE Z
STANDARDOWE DANE ROBOCZE (DEFAULT) OBLICZENIEM ODZYSKANEJ CIECZY (Ust. 10.9.3)
Biezace dane robocze 1R01.RPT)
Biezace dane robocze[2J00001R01/.RPT) g;aca Nrab' : 81128 h
- szar zabiegu g O, a
g;:::rmz:abie . 81128 e Rozprowadzona ilosc : 16 1
Rozprowadzonguilosc D16 1 Zastosonanaiisiy - Lo
Czas trwania zabiegu : 15:01 hh:mm S;g;j;gvswznla zabligs ii : 8lh};1;}:1mm
gycziainzsgz dozonm ;; g ?7}/111 | Rozprowadz.dozowanie : 93.5 1l/ha |
. s° P ; agzh °d° - © 1.00 a | | Zastosow.dozowanie : 93.5 1/ha |
: Dzesrzoa osclrzecol . A':.[‘R Br;}.al | | Skutecznosc odzysku : 100 % |
| Zgwory .10 ¥ | | Szerokosc rzedow :1.00 m :
| Data : 04/10/11 : | pre P AR |
) Geckslae 8 dzs 2 | | Data . 04/10/11 |
| Przebyta trasa : 0.001 km | | e aiina . 12:28
% Rzedy obrabiane : 0,001 Km ) I Przebyta trasa :0.001 km :
>Za1’>1sz xla_]_ca_r_c:.g_S_D___._._______J] ! Rzedy obrabiane : 0.001 km |
SWybra¢ w W>Zapisz na karcie SD : ... 1]
celu zapisania Wybrac w celu
Rys. 109 >zapisania
Rys. 110
Pamigtaj, ze:
* Za kazdym razem, gdy wchodzi w funkcje Dane pracy, Bravo 300S pokazuje dane aktywnego cyklu pracy.
* Niektdre obliczenia aktywujg sie TYLKO w okreslonych warunkach:
OBLICZANIE OBLICZANIE
OBL:-A(:(%rAYU\:EIICC:)ZIQAESU OBRABIANEJ STREFY PRZEBIEGU
UAKTYWNIONE UAKTYWNIONE
Gtéwny
H adlia
Gitéwny wqucz+n|k ON r Gléwny wytacznik
wytacznik ON Wydatkowanie g» OFF
ON =%
« ZAPISYWANIE LICZNIKOW WYNIKOW NA KARCIE SD
- Wybra¢ pozycje Zapisz na karcie SDinacisng¢ OK;
Raport biezacej pracy zostanie zapisany w pliku wskazanym na displayu (B w Rys. 109).
12.3 F3 - Setup zera przetwornika (STRONA 1)
Uaktywnia procedure nastawiania ,zero” czujnika cisnienia.
F3 Setup zera przetwornika W przypadku, gdy zostanie wyswietlona warto$¢ ci$nienia na wy$wietlaczu, przy braku cisnienia w
obwodzie, nalezy przystapi¢ do nastawienia zero czujnika:
i - Nacisng¢ O K w celu wyzerowania resztkowego sygnatu czujnika cisnieniowego.
Setup zera przetwornika Bravo 300S wychodzi automatycznie z procedury i przechodzi na strone cyklu pracy: gdzie jest wy-
>0.7 bar Swietlona warto$¢ cisnienia 0. 0 bar.
: : sy :
| Wolsnac OK aby wyZerowac ] n Sygnal nieodpowiedni! Spr. przetwornik
Zostaty wykryte warto$ci anomalne ci$nienia: sprawdzi¢ prawidtowe funkcjonowanie przetwornika.
Rys. 111 Jezeli problem nie ustepuje, sprawdzic¢ czy nie wystepuje cisnienie resztkowe w instalacji.
. Szybkie zerowanie v A ;\;/Zi‘;i:geﬁ?efzorﬁ%?::emznu lub fapal Zatwierdzenie dostepu do Esc Wychodzi z menu lub |.l|
danej danych menu lub modyfikacji danej & modyfikacji danej U3
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12.4 F4 - Zbiornik (STRONA 1)
Uaktywnia procedure napetniania cysterny.
q g Sterowanie napetnianiem bedzie rézne w zaleznosci od trybu wstepnie wybranego w menu
Zbiornik Fa . P ¢ 8 epniewy g
Poziom cysterny (Ust 10.9).
Mozliwe opcje:
Poziom cysterny - Tryb reczny (Ust 10.9.1)
_ > Napeinianie
V%’é"; ?ecﬂg’n?ae/“ BRAVO 300S wyswietla pojemno$¢ cysterny: wartosé zostata ustawiona w programowaniu zaawansowa-
> - :
napetniania Zbiornik nym.
|[Y>Napeinianie :30001 m ] > Poziom
Poziom . 115401 BRAVO 300S wyswietla ilo$¢ cieczy znajdujaca si¢ w cysternie, obliczong w oparciu o dane robocze.
e O = L 01)~+{1460 > Zatadowana ilosé
_0Ocena wymaganej ilosci:----- 1 WE & tad i wyk & i Ko i tniani
TProgr e ] gczy¢ pompe zatadowczg i wylgczy¢é w momencie zakonczenia napetniania.
| Zbiornik/ v > Ocena wymaganej ilosci*
| Pojemnosc : 30001 m Wopisa¢ wielko$é powierzchni przeznaczonej do wykonania zabiegu. Display wyswietli ilo$é cieczy
Rys. 112 koniecznej do wprowadzenia do cysterny w celu zakonczenia zabiegu na wczesniej ustalonej
powierzchni.
Ze strony Rys. 112 nacisng¢ O K: BRAVO 300S wyswietla ilo$¢ cieczy zatadowang do cysterny.
*Ocena wymaganej ilosci:
W zaleznosci od sytuacji, BRAVO 300S moze wyswietla¢ trzy rézne przypadki:
1) ----- 1
BRAVO 300S wyswietla te warto$¢ w przypadku, gdy nie zostat nigdy uruchomiony zaden zabieg.
2) 01
BRAVO 300S wyswietla te wartos¢ (zero litrow), gdy ilo$¢ cieczy zatadowanej w cysternie jest wystarczajgca do zakonczenia zabiegu.
3) 2361
BRAVO 300S wyswietla wartos¢ (236 litry w przyktadzie) ilosci cieczy do zatadowania do cysterny w celu zakonczenia zabiegu.
>Napeilnianie :30001 . o . . .
Poziom 15401 Na stronie z Rys. 113 nacisng¢ na O K: BRAVO 300S wchodzi do menu edytowania "Ocena wymaganej
Zatadowana ilosc : 01l ilosci".
|| Ocena wymaganej ilosci:----- 1 m_]
Rys. 113
Ocena aganej ilosci
o a0 Whpisac¢ za pomoca klawiszy = W i M\  wielko$é powierzchni do wykonania zabiegu i
’ nacisng¢ OK:
BRAVO 300S powrdci do poprzedniej strony pokazujac ilos¢ cieczy do wprowadzenia do cysterny w celu
zakonczenia obrobki powierzchni ustawionej poprzednio w zaleznosci od trzech wymienionych wyzej
Rys. 114 sytuacii.
CIAG DALSZY
. . Przesuw po pozycjach menu lub ) . .
= Szyb!(le zerowanie v A Zwigkszenielzmniejszenie oK Zatwierdzenie dpstePu do . E.-I;.:: Wych(_)d2| Zmenu lub |!!|
danej danych menu lub modyfikacji danej (V) modyfikacji danej Ust93
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12.5  F4 - Zbiornik (STRONA 1)

Zbiornik
>Napeinianie :30001
Poziom :15401

Zatadowana ilosc :01)»01]02|1460

RO Ly s | | |
| Programowanie zaawansol
: Zbiornik/

| Pojemnosc : 3000 1 |

Poziom cysterny - Tryb Przepit. napeiniania (Ust 10.9.2)

> Napeilnianie
BRAVO 300S wyswietla pojemnos$¢ cysterny: warto$¢ zostata ustawiona w programowaniu zaawansowa-

nym.
> Poziom
BRAVO 300S wyswietla ilo$¢ cieczy znajdujgca sig w cysternie, obliczong w oparciu o dane robocze.

> Zatadowana ilosé

Wigczy¢ pompe zatadowczg i wytgczy¢ w momencie zakonczenia napetniania.

Gdy jest podtgczony przeptywomierz napetniania, display wyswietla dane zatadunku w rzeczywistym
czasie.

nUWAGA! Poz. max osiagniety

Rys. 115

4 Wytaczyc¢ pompe zatadowczg: po osiggnieciu maksymalnej pojemnosci cysterny.
> Ocena wymaganej ilosci*
Wopisa¢ wielko$¢ powierzchni przeznaczonej do wykonania zabiegu. Display wyswietli ilo$¢ cieczy
koniecznej do wprowadzenia do cysterny w celu zakornczenia zabiegu na wczesniej ustalonej
powierzchni.
Poziom cysterny - Tryb Czuj. Poziomu (Ust 10.9.3)
> Poziom

Zbiornik BRAVO 300S Wyswietla rzeczywistg ilo$¢ cieczy znajdujaca sie w cysternie, namierzong przez czujnik
>Poziom :15401 poziomu.

Zatadowana ilosc :(_01)01/02/1460

Ocena wymaganej ilosci :

Rys. 116

> Zatadowana ilosé

Wigczy¢ pompe zatadowczg i wytgczy¢ w momencie zakonczenia napetniania.

Gdy jest podtaczony czujnik poziomu, display wyswietla dane zatadunku w rzeczywistym czasie.
> Ocena wymaganej ilosci*

Wopisac¢ wielko$¢ powierzchni przeznaczonej do wykonania zabiegu. Display wyswietli ilo$¢ cieczy
koniecznej do wprowadzenia do cysterny w celu zakonczenia zabiegu na wczesniej ustalonej
powierzchni.

* Patrz adnotacja na Str. 41.

12.6 F4 - Programowanie uzytkownika (STRONA 2)

Programowanie uzytkownika Dostep do Programowanie Uzytkownika.

Programowanie uzytkownika

>Predkosc

Ustawianie prac

Ustawianie dysz

Ustawianie belek

Ograniczenia pracy I
Czynnik poprawki wydatk.: 1.00

Rys. 117

Skonsultowa¢ Roz. 11 Programowanie uzytkownika w celu prawidtowego zaprogramowania wszyst-
kich pozycji menu.
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13 UZYCIE

131 Sterowania w komputerze

BRAVO 300S Z BEZPOSREDNIM PODLACZENIEM

Legenda:

Klawisze funkcyjne (Roz. 12 Funkcje pracy)

Klawisze do wyboru danych lub modyfikacji parametrow
Klawisze sterujgce znacznika rzedow

Przetgczniki do funkcjonowania zaworéw w zespole sterowania

B OWON =

BRAVO 300S Z JEDNOSTKA STERUJACA (RCU)

SPRAYING COMPUTER

Legenda:

Klawisze funkcyjne (Roz. 12 Funkcje pracy)

Klawisze do wyboru danych lub modyfikacji parametréw
Klawisze sterujgce znacznika rzedow

Przetaczniki do funkcjonowania zaworéw w zespole sterowania

Przetaczniki do uzywania funkgcji hydraulicznych
(zawory w jednostce sterujacej)

A B WN =
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13.2 Klawisze sterujace, selekcyjne i modyfikacyjne
H | v a = | A |
Znacznik rzgdow Zmniejszenie / Wzrost / . Zatwierdzenie ONIOFE Dystrybucja Znacznik rzgdow
Zerowanie danych Rezygnacja z Reczna / Automa-
LEWY przesuw danych przesuw danych danych R PRAWY
modyfikacji danych tyczna
13.3 Przetaczniki do funkcjonowania zaworéw w zespole sterowania
Przy wigczeniu komputera zawory sekcyjne sg otwarte.
Jezeli glowne sterowanie jest ustawione na ON wyswietli si¢ komunikat Wytaczyé polecenie oprysku!:
nie bedzie mozna wejs¢ do zadnej z funkcji do momentu az giéwne sterowanie nie zostanie ustawione na OFF.
TS |
Gtéwne sterowanie ON Gtéwne sterowanie OFF Sekcja otwarta Sekcja zamknieta Wzrost . Zmn|ejszeq!e
dystrybucji dystrybucji
13.4 Przelaczniki do sterowania zaworéw hydraulicznych
= = At EESC = —
= = Ty AZ= N4
. . Poziomowanie
Poziomowanie )
belki belki Wzrost Zmniejszenie
Odblokowanie Zablokowanie : w kierunku - Jszen| Ruch sekgji belki: | Ruch sekgji belki:
) . w kierunku . wysokosci wysokosci ) : )
belki belki przeciwnym do . . Otwieranie zamykanie
zgodnym z ruchem . belki belki
A ruchu wskazéwek
wskazéwek zegara
zegara
13.5 Display
Recz. ) . .
1/ha) 1 Dozowanie zaprogramowane (Funk. Automatyczne) / Funkcjonowanie
( a Reczne
@ @ 2  Zaprogramowana szeroko$c¢ rzedow
3  Stan opryskiwania
90 T/ha| 1. oo m OFF 15:09 4 zegar
———=n 5  Dystrybucja namierzona
L/ha : E : km/h 6  Zmiana procentowa dystrybucji
| - I 7 Predkos¢
| .- 8  Cignienie
————— | q 9 RPM/ Obrabiana strefa (TYLKO jezeli czujnik RPM nie wystepuje,
0.0 bar (500 rpmj (10Q0 1] 55.1 1/min _ ' a (TYLKO jezeli czujni ie wystepuje)
— 10 Poziom cysterny (test i grafika), zamiennie z:
@ @ - Autonomiag na powierzchni (TYLKO jezeli jest ustawiona wsrod preferencii
uzytkownika, Ust. 11.7)
(ha) (1) - Autonomig w rzedach (TYLKO jezeli jest ustawiona wsréd preferencji uzyt
kownika, Ust. 11.7
(zpm)| (1)« (ha) g o st 1T
(1) + (km) ydatkowanie
Rys. 120
13.6 Wstepne ustawienia do zabiegu
USTAWIC fust]
Predko$¢ 1.1
Ustawienie cykli pracy 1.2
Ustawienie dysz 1.3
DO WYKONANIA Ustawienie belek 1.4
PRZY PIERWSZYM Granice robocze 11.5
uzZyciu Czynnik poprawki wydatk. 11.6 WPO wykonaniu wskazanych ustawien, rozpoczaé
KOMPUTERA . - zabieg wybierajac wsrod trybow RECZNY
Preferencje uzytkownika n.7 (Ust. 13.7.2) lub AUTOMATYCZNY (Ust. 13.7.1).
Data i Godzina 1.8
Rejestrator danych 11.9
Zapisywanie ustawien na karcie SD 1.11
Typ kota 1.1
po WYKON.ANIA Czynnik poprawki wydatk. 11.6
PRZED KAZDYM
ZABIEGIEM Typ cyklu pracy 121
Parametry cysterny 12.4
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13.7 Regulacja dozowania

Bravo 300S jest w stanie zarzadza¢ dystrybucjg produktow chemicznych w dwojaki sposob:
Nacisng¢ klawisz AUTO w celu wybrania wymaganego trybu: typ regulacji aktywnej podczas pracy zostanie wskazany na displayu.

13.7.1  Funkcjonowanie automatyczne (DEFAULT)

Bravo 300S utrzymuje state ustawione dozowanie, niezaleznie od
zmian predkosci i od stanu sekcji belki.

W razie koniecznosci podczas oprys
jest interweniowanie na specjalnym
w celu dostosowania dostawy ciecz)
uprawy, zwiekszajgc lub zmniejszajgc chwilowo dozowanie do +50%.

1 Uruchomi¢ funkcjonowanie automatyczne.
Otworzy¢ odpowiednie zawory sekcyjne.
Ustawi¢ ciggnik na poczatku pola do obrébki.
Ustawi¢ gtéwny przetacznik w pozycji ON.

Rozpoczaé zabieg.

o U A W N

Uzy¢ przetacznik zaworu regulacji w celu chwilowego
zmodyfikowania dozowania.
Ust. 13.2 Klawisze sterujace, selekcyjne i modyfikacyjne
Ust. 13.3 Przetaczniki do funkcjonowania zaworéw w
zespole sterowania
m Ust. 13.4 Przetaczniki do sterowania zaworéw
hydraulicznych
YDRALLIE Ust. 13.5 Display

CONTROL
uNIT

Rys. 121

13.7.2 Funkcjonowanie reczne

Regulacja dozowania musi byé wyregulowana recznie za pomocg
specjalnego przetgcznika [

1 Uruchomic¢ funkcjonowanie reczne.
Otworzy¢ odpowiednie zawory sekcyjne.
Ustawi¢ ciggnik na poczatku pola do obrébki.
Ustawi¢ gtdwny przetgcznik w pozycji ON.

Rozpoczaé zabieg.

o U1 A W N

Uzy¢ przetgcznik zaworu regulacji w celu wyregulowania wyma-
ganej ilosci.

Ust. 13.2 Klawisze sterujace, selekcyjne i modyfikacyjne
Ust. 13.3 Przetaczniki do funkcjonowania zaworéw w
zespole sterowania

Ust. 13.4 Przetaczniki do sterowania zaworéw
hydraulicznych

Ust. 13.5 Display

HYDRAULIC
CONTROL

uNIT

Rys. 122

13.8 Zamykanie automatyczne zaworéw sekcyjnych (za pomoca SKIPPER)

BRAVO 300S moze wykonywaé automatyczne zamykanie zawordw (sekcyjnych i gitéwnego) za pomocg SKIPPER: nawigator zarzgdza w niezalezny
sposéb otwieranie i zamykanie zaworéw nie dopuszczajac do natozenia sie na siebie obrobionych juz stref.

Podlaczy¢ SKIPPER do BRAVO 300S i przeprowadzi¢ procedure do funkcjonowania AUTOMATYCZNEGO (Ust. 13.7.1):
WW celu uzyskania dodatkowych informacji odnies¢ sie do specjalnych instrukcji zatgczonych do nawigatora satelitarnego
SKIPPER.

UWAGA: automatyczne zamykanie NIE jest aktywne podczas recznego funkcjonowania.
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14

KONSERWACJA /| DIAGNOSTYKA /| NAPRAWA

14.1

Btedy funkcjonowania

—' Do przodu'!Maszyna stoi
]

9954y 2170

0.0 bar 500 rpm 1000 1 55.1 1/min
TRYB KOMUNIKAT NA DISPLAYU /
Just] PRACY \ 4 PRZYCZYNA USUNIECIE
RECZ. Wytaczy¢ polecenie oprysku!
13.3 + A . A N * Przestawi¢ gtéwny przetgcznik w dét (pozycja OFF).
AUTO Gtéwny przetgcznik ON przy wigczeniu komputera
13.3 AUTO Do przodu! Maszyna stoi » Wigczy¢ maszyne rolnicza.
13.7.1 Gtowny przetgcznik ON przy zatrzymanej maszynie * Przestawi¢ gtéwny przetgcznik w dét (pozycja OFF).
Uruchomié¢ pompe! Brak wydatkowania
13.7.1 AUTO gtéwny przetacznik ON, maszyna zatrzymana ale wydatko-|+ Uruchomi¢ pompe i uruchomi¢ maszyne rolnicza.
wanie jest na zerze
« Zmniejszy¢ predko$¢ maszyny rolniczej.
RECZ. Zwolnié! Cisnienie zbyt duze » Wyregulowac cisnienie robocze w taki sposob, aby zawierato si¢ we wczesniej
11.3 + Cisnienie przekracza maksymalny poziom dozwolony dla |ustawionych granicach dla uzywanych dysz.
AUTO dyszy w uzyciu » Powtorzy¢ procedure ustawiania alarmu dla minimalnego i maksymalnego ci$nie-
nia dysz.
. P PP : : » Zwiekszy¢ predko$¢ maszyny rolniczej.
P ! -
RECZ. rzyspieszyc! Cisnienie niewy » Wyregulowac¢ cisnienie robocze w taki sposoéb, aby zawierato sie we wczesniej
11.3 + starcz. o ) o ) ) ustawionych granicach dla uzywanych dysz.
AuTo | Cisnienie nie osigga minimalnej wartosci dla uzywanej « Powtdrzyé procedure ustawiania alarmu dla minimalnego i maksymalnego cignie-
dyszy nia dysz.
Zwolnié! Wydatkowanie niewystarcz. e o L
L . . o » Zmniejszy¢ predkos$¢ maszyny rolniczej.
11.2 AUTO wydatkowanie nie osigga wymaganej wartosci do dystry- M . . . . .
bugii » Sprawdzi¢ czy wartos¢ statej przeptywomierza zostata ustawiona prawidtowo.
: 0 : .
Przysple_szyc. Wydatkowanie z,l,)yt duze |, Zwigkszy¢ predko$¢ maszyny rolniczej.
11.2 AUTO Woydatkowanie przekracza wymagang wartos$¢ do dystry- » o ] . . .
bugji » Sprawdzi¢ czy warto$¢ statej przeptywomierza zostata ustawiona prawidtowo.
RECZ. Zmniejszyé predkosé rotacji!
10.10 + RPM jszyc pre . Jt: n * Zmniejszy¢ predkos¢ obracania organu w ruchu.
AUTO przekracza maksymalnie dopuszczalng warto$é
RECZ. Zwiekszyé¢ predkosé rotacji! . .
10.10 + ) : - - . : » Zwiekszy¢ predkos¢ obracania organu w ruchu.
AUTO RPM nie osigga minimalnej warto$ci
RECZ. Przeplywomierz poza zakresem skali |- Wyregulowa¢ ciénienie robocze w taki sposéb, aby zawierato si¢ we wcze$niej
10.5 + Wydatkowanie jest poza granicami dozwolonymi przez ustawionych granicach dla uzywanych dysz.
AUTO przeptywomierz  Sprawdzi¢ czy warto$¢ statej przeptywomierza zostata ustawiona prawidtowo.
RECZ. . —_
8.6 + Karta SD. nie wysltepujel. » Wytgczy¢ komputer i sprawdzi¢ wiozenie pamigci.
11.11 AUTO Karta pamigci nie jest wtozona prawidtowo
8.6 RECZ. Karta SD zabezpieczona przed zapisaniem!
: + o P P P * |* Wylgczy¢ komputer i odblokowaé pamigc.
11.11 Karta pamieci jest zablokowana
AUTO
RECZ. L '
8.6 + Pamiec . SP _pelna i . » Udostepnij miejsce do nowych informacji: usun z karty pamieci niepotrzebne pliki.
11.11 AUTO Karta pamigci nie ma wolnego miejsca
RECZ. File nie znaleziony! (SETUP.BIN)
11.11 + : ) N ; ) « Zapisac dane.
Konfiguracja komputera nie zostata zapisana
AUTO
RECZ. File nie znaleziony! (TANK.TKL)
10.9.3 + , ziony: [(-ATR. - Zapisa¢ dane.
Konfiguracja cysterny nie zostata zapisana
AUTO
RECZ. Konfiguracja niewazna! (SETUP.BIN)
11.11 + Plik odnoszacy sie do konfiguracji komputera jest uszko- |+ Powtdrzy¢ zapisanie danych.
AUTO dzony.
RECZ. |Konfiguracja niewazna! (TANK.TKL)
10.9.3 + Plik odnoszacy sie do konfiguracji cysterny jest uszkodzo- |+ Powtdrzy¢ zapisanie danych.
AUTO ny.
12.3 REEZ' Sygnat nieodpow.! Spr. przetwornik! |- Sprawdzi¢ stan czujnika ci$nieniowego oraz czy nie pozostato resztkowe ci$nienie
: AUTO Zostaty namierzone anomalne warto$ci ci$nienia w instalagcji.
RECZ. Stop natychmiast! Uszkodz. pompy
10.12 + - o ] . * Zatrzymac¢ maszyne rolniczg i sprawdzi¢ stan pompy
AUTO Poziom pompy zbyt niski lub wymieszany z wodg
RECZ. Sprawdzié potaczenia! Poil. nieudane |, - ) ) ) . ) . .
6.2 . Zostaly wykryte problemy komunikacji miedzy monitorem a Spr_awdzm stan kabli potgczeniowych (i tacznikdéw) migdzy monitorem a jednostkg
8.2 . . sterujacy.
AUTO jednostka sterujgca
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14.2 Usterki i ich usuwanie

USTERKA

PRZYCZYNA

USUNIECIE

Wyswietlacz nie wigcza sie

Brak zasilania

« Sprawdzi¢ potgczenia na kablu zasilajgcym (Ust. 7.2).

Komputer jest wytagczony

» Nacisng¢ przycisk rozruchu.

Nie jest mozliwe sterowanie zaworami

Zawory nie sg podtgczone

* Podtaczy¢ tagczniki (Ust. 8.3).

Nie otwiera sie zawor

Nie dochodzi prad do zaworu

» Sprawdzi¢ podtgczenie elektryczne i funkcjonowanie zaworu.

Display nie wyswietla predkosci

Programowanie btedne

« Sprawdzi¢ programowanie statej kota (Ust. 11.1).

Nie dochodzi sygnat czujnika predkosci

« Sprawdzi¢ potgczenia z czujnikiem predkosci (Ust. 8.5).

Wyswietlona predkos$¢ jest niedoktadna

Programowanie btedne

« Sprawdzi¢ programowanie statej kota (Ust. 11.1).

cyzyjna

Wizualizacja objetosci dystrybuciji jest niepre-

Programowanie btedne

» Sprawdzi¢ programowanie oprysku catosciowego i szeroko$c¢ rzedow
(Ust. 10.411.2).

« Sprawdzi¢ programowanie statej przeptywomierza (Ust. 10.5).

« Sprawdzi¢ programowanie statej kota (Ust. 11.1).

« Sprawdzi¢ programowanie typu zaworéw sekcyjnych (Ust. 10.8).

« Sprawdzi¢ potagczenia z czujnikiem predkosci (Ust. 8.5).

$cie obrabianej

Obliczenie obrabianej powierzchni, wyswietlo-
na na komputerze jest rézne do tej rzeczywi- |Programowanie btedne

» Sprawdzi¢ programowanie oprysku cato$ciowego i szerokos$¢ rzeddw
(Ust. 10.411.2).

« Sprawdzi¢ programowanie statej kota (Ust. 11.1).

 Sprawdzi¢ potaczenia z czujnikiem predkosci (Ust. 8.5).

$cie obrabianej

Obliczenie obrabianej powierzchni, wyswietlo-
na na komputerze jest rézne do tej rzeczywi- | Programowanie btedne

« Sprawdzi¢ programowanie statej kota (Ust. 11.1).
« Sprawdzi¢ potaczenia z czujnikiem predkosci (Ust. 8.5).

rzeczywiscie dostarczonej

na komputerze jest rézne od wartosci litry/gpm

Obliczenie rozdzielonej cieczy wyswietlonej | Programowanie biedne

 Sprawdzi¢ programowanie statej przeptywomierza (Ust. 10.5).
 Sprawdzi¢ programowanie typu zaworéw sekcyjnych (Ust. 10.8).

Uzycie zaworéw sekcyjnych trzy-drogowych bez
nastawienia wykalibrowanych powrotéw

« Wykona¢ nastawienie.

automatycznego

Nie jest sie w stanie osiggna¢ wartosci objeto-
$ci dystrybucji ustawionej dla funkcjonowania

Programowanie btedne

 Sprawdzi¢ programowanie dozowania (Ust. 11.2).
 Sprawdzi¢ programowanie oprysku cato$ciowego i szerokos$¢ rzgdow
(Ust. 10.411.2).

Instalacja nie jest wymierzona do wymaganego
wydatkowania

« Sprawdzi¢ regulacje zaworu maksymalnego ci$nienia.
« Sprawdzi¢ czy zawor regulacyjny jest odpowiedni do typu instalaciji.

Btedne funkcjonowanie zaworu regulacyjnego

« Sprawdzi¢ funkcjonowanie zaworu.

cyzyjna.

Wizualizacja ci$nienia chwilowego jest niepre-

Programowanie btedne

« Sprawdzi¢ programowanie zakresu skali dla czujnika ci$nieniowego
(Ust. 10.6).

Brak nastawienia czujnika ci$nienia

* Wykona¢ nastawienie (Ust. 12.3).

Btedne zainstalowanie czujnika ci$nienia

 Sprawdzi¢ potgczenia z czujnikiem cisnienia (Ust. 8.5).

Nie jest wyswietlane chwilowe ci$nienie

Programowanie btedne

« Sprawdzi¢ programowanie czujnika cisnieniowego (Ust. 10.6).

Komputer nie odbiera sygnatu z czujnika ci$nienia

» Sprawdzi¢ potgczenia z czujnikiem ci$nienia (Ust. 8.5).

Btedne zainstalowanie czujnika ci$nienia

« Sprawdzi¢ potgczenia z czujnikiem cisnienia (Ust. 8.5).

Wizualizacja rpm jest nieprecyzyjna

Programowanie btedne

« Sprawdzi¢ programowanie statej dla czujnika RPM (Ust. 10.10).

Nie jest wyswietlana warto$¢ rpm

Komputer nie odbiera sygnatu z czujnika RPM

 Sprawdzi¢ potaczenia z czujnikiem RPM (Ust. 8.5).

Btedne zainstalowanie czujnika rpm

 Sprawdzi¢ potaczenia z czujnikiem RPM (Ust. 8.5).

ktadne

Wys$wietlenie poziomu cysterny jest niedo-

Brak nastawienia czujnika poziomu

* Wykona¢ nastawienie (Ust. 10.9.3).
« Sprawdzi¢ kalibracje czujnika cisnieniowego (Ust. 10.9.3).

Btedne zainstalowanie czujnika poziomu

» Sprawdzi¢ potgczenia z czujnikiem poziomu (Ust. 8.5).

Alarm usterki pompy jest zawsze aktywny

Komputer nie odbiera sygnatu z czujnika Pump
Protector

» Sprawdzi¢ potaczenia z czujnikiem Pump Protector (Ust. 8.5).

wadzona ilo$¢ jest zawsze utrzymana na zerze

Btedne zainstalowanie / brak przeptywomierza w

Podczas procedury kalibracji cysterny, rozpro- |instalacji.

« Sprawdzi¢ potaczenia z przeptywomierzem (Ust. 8.5).
« Zainstalowac przeptywomierz na instalacji (Ust. 6.1).

Zawory sekcyjne i gtbwne sterowanie w pozycji OFF

« Ustawi¢ zawory sekcyjne i gtdwne sterowanie w pozycji ON
(Ust. 10.9.3).

14.3 Normy czyszczenia

- Do czyszczenia uzywaé wytacznie miekkiej i wilgotnej szmatki.
- NIE uzywac detergentow ani substancji agresywnych
- NIE uzywac¢ bezposrednio strumienia wody do czyszczenia monitora.

J

Remote Col

it
DO NOT WASH ®
I

J

|
DO NOT WASH A

O oL

Rys. 123 Q
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@ DANE TECHNICZNE

15

DANE TECHNICZNE

e Menu zaawansowane

Dana Opis Min Max UDM Uwagi
- . _ ~ ~ Dostepne jezyki: Italiano, English, Espafiol, Portugués,
Jezyk Jezyk do wyswietlania Francais, Deutsch, Cesky, Polski, Pycckuit, Hrvatski.
Jednostka miary Jednostka miary do wyswietlania - - - Ustawialne warto$ci: Metryczne, USA, Metr. L/100m
IIl. zaworéw sekcyjnych IIOSF Zaworow §teru1qcych sel'«:yjnych - - Ustawialne wartosci: 1 +7
znajdujgcych sie na urzgdzeniu
Catkowity oprysk cato$ciowy maszyny.
L. Oprysk catosciowy 0,00 9,99 Rzedy Dana jest wyswietlana ustawiajac oprysk catos$ciowy
Oprysk catosciowy kazdej sekcii belki.
Sekcja1+7 - - Rzedy Rzedy obrabiane przez kazda sekcje belki
Ustawialne wartosci
Sekcja belki 2-drogowe - bez wykalibrowanego powrotu,
3-drogowe - z wykalibrowanym powrotem
Zamykanie automatyczne Ustawiaine wartosci
Zawory -- - - Nie (Funk. P), Tak (Funk. M)
Regulacia ciénienia Ustawialne wartosci
9 ) 2-drogowe, 3-drogowe
Glown Ustawialne wartosci .
Y 2-drogowe, 3-drogowe, Zadna
Ustawialne wartosci: Wytgaczony, Orion 4621xA0xxxX,
Typ - - - 4621xA1TXXXX, 4621XA2XXXX, 4621XA3XXXX, 462XXALXXXX,
4622xA5xxxx, 4622xA6xxxX, Inne...
Metryczne
> Alarm min. wydatkowania Wyt 999,9 L/100rr}r,1: imin__Minimaine wydatkowanie do prawidtowego funkcjonowa-
Wyt. 320,00 USA:GPM i@ przeplywomierza
Przeptywomierz* Wyt 999 9 Metryczne
> Alarm max wydatkowania yi. ) L/100m: I/min Mak_symalne wyda?kowanle do prawidtowego funkcjono-
Wyl. 32000  USA:GPM  \Waniaprzeplywomierza
Metryczne
Stata 1 32000 L/100m: pls/l__ pana konieczna do obliczenia wydatkowania
USA: pls/gal
T _ _ _ Ustawialne wartosci
s Wylaczony, 466113.200, 466113.500, Inne...
Czujnik cignienia 01 150.0 Metryczne
Maksymalne ci$nienie ' ' L/100m: bar  Dana konieczna do okreslenia chwilowego ci$nienia
1 2200 USA: PSI
Czujnik do obliczania wydat- Czujnik uzywany do obliczania _ _ B Ustawialne wartosci
kowania dystrybuciji Przeptywomierz, Cisnienie, Obydwa
Ustawialne wartosci
Tryb - - - Reczny, Czuj.Poziomu, Przept. napetniania
Opcja uaktywnia wptyw catej konfiguracji poziomu cysterny
Metryczne
Pojemnos¢ cysterny 1,0 10000,0 L/100m: | -
Tryb: USA: gal
Reczny Alarm min. poziomu Metryczne o . L )
(wartos¢ rezerwowa 1.0 10000,0 L/100m: | Pqnlzej tej wartosci komputer wigcza alarm dzwigkowy i
cieczy w cysternie) USA: gal wizualny
Metryczne
Pojemnos¢ cysterny 1,0 10000,0 L/100m: | --
USA: gal
) Alarm min. poziomu Metryczne . - - .
Poziom cysterny (wartosé rezerwowa 1,0 100000 L/100m: | P<_)n|zej tej wartosci komputer wigcza alarm dzwigkowy i
cieczy w cysternie) USA: gal wizualny
Model przeptywomierza napetniania
Tryb: Typ - - - Ustawialne wartosci: Orion 462xXXA4Xxxx, 4622XA5XXXX,
Przept. napel- 4622xAB6xxxX, Inne...
niania Metryczne
Stata 1 32000 L/100m: pls/l _ Dana konieczna do obliczenia wydatkowania
USA: pls/gal
Minimalne wydatko- 10,0 30,0 L /':Ag(t)rr}rl'n?zllnn?in Minimalne wydatkowanie do prawidtowego funkcjonowa-
wanie 2.60 8.00 USA: GPM nia przeptywomierza
Metryczne . ) .
Maksymalne wydat-  100,0 600,0 L/100m: I/min Maksymalne wydatkowanie do prawidtowego funkcjono-
kowanie 53.00 158.00 USA: GPM wania przeptywomierza
Metryczne
Stata Wyt 999 L/100m -
USA: pls/gal
Metryczne
Licznik obrotow* Alarm minimalnej predkosci Wiyt. 10000 L/100m Ponizej ustawionej warto$¢ komputer wigcza alarm
USA: rpm
Metryczne
Alarm maksymalnej predkosci Wyt 10000 L/100m Powyzej ustawionej warto$é komputer wigcza alarm
USA: rpm

Znacznik rzedow

Funkcjonowanie znacznika rzedéw

Ustawialne wartosci
Reczne, Poétautomat., Automatyczne

Pump Protector

Alarm uszkodzenia przepony pompy

Ustawialne wartosci: Wtgczony, Wytaczony

* pls =impuls

turn = obieg
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D ARE TECHNICENE

» Programowanie uzytkownika

15.1

Dana Opis Min. Max. UDM Uwagi
Zrédio - - -- Ustawialne wartosci: Czujnik kota, GPS.
Typ wybranego kota -- -- - Mozliwo$¢ zapisania do trzech typéw kota
Ustawienia kot -- -- - Grupuje podmenu: Obliczanie statej, Stata kota
Obliczenie statej - - - Ustawialna warto$¢: Reczna, Automatyczna
Predkos$¢* Metryczne
Stata kota 0,01 150 L/100m: cm/pls Liczba statej do ustawienia: 1 + 3
USA: in/pls
20 1000  Met - L/100m: i i icza-
Odleglos¢ obliczania etryczne m: m Oldcmek.do przebycia podczas automatycznego oblicza
60 3000 USA: feet nia statej
Wybér ustawianego cyklu pracy 1 19 -- --
> Typ dozowania - - - Ustawialne wartosci: Stata, Zmienne, Wytgczony
Metryczne: I/ha
. . Wyt 9999 Coomin
Ustawienie cvkli prac > Dozowanie ustawione m. Ihm -
yKll pracy Wyt 999,9 USA: GPA
Szerokosé rzedow 0,00 99,99 —Metryezne-LN00M:m g, o 01 0¢6 miedzy rzedami
’ ’ USA: feet
Typ belki A J -- Ustawialne wartosci: Typ A+ J
Wydatkowanie 0,01 99,99 Metryczne - L/100m: I/min
Y 0,001 9,999 USA: GPM Warto$¢ modyfikowalna TYLKO dla dysz personalizowa-
Cisnienie 0,1 99,9 Metryczne - L/100m: bar _nych
Ustawienie dysz W1yl gg % MetrychrE/:\:LI/zSOIOm' bar --
Alarm minimalnego ci$nienia Wit 999 USA: PSI -
Alarm maksymalnego ci$nienia Wt. 999 Metryczne - L/100m: bar —
Wyt 999 USA: PSI -
llos¢ dys: 0 99 - -
Ustawienie belek ysz —
Typ dyszy - - - ATR (par. 11.4 Ustawienie belek)
Kontrola zuzycia dysz Wyt 50 % -
Min. predko$é opryskiwania Wyt  999,9 Metwchr}gA.L'/JIggm: km/h _
Typ blokady regulacji ~ B ~ G{upul_e opqel: V\{yiaczony, Min. predkos¢ regulacji, Min.
Granice robocze o PPN ci$nienie regulacji
Min predkosé regulacji 01 9999 —oRAIRT I T
0,1 99,9 Metryczne - L/100m: bar
Min.ci$nienie regulacji --
1 999 USA: PSI
Czynnik poprawki wydatk. 0,01 10,0 -- --
Test Symulacja predkosci - - - Ustawialne predkosci: Nie, Tak
» Sumatory: dane robocze * pls= impuls
Dana Min. Max. UDM turn = obieg
Praca nr 1 19 --
Obszar zabiegu 0 999999 —Metryezne ~L/100m: ha
S Metryczne - L/100m: |
Rozprowadzona ilo$¢ 0 9999999 USA: gal
Czas trwania zabiegu 0 99999 h
Wydajnosé 0 99999,9 MetWCZB%A!'; 1(32”“ ha/h
Metryczne: I/ha
Dozow. zastosow. 0 9999998 L/100m: Ihm
USA: gal/ac
Szerokosé rzedow 0 99,99 Metwcz’&esk'r/f: 00m: m
Zawory 0 999 -
Przebyta trasa 0 999999 MeWcﬁ’;’,\j r"rfﬂggm: km
Rzedy obrabiane 0 999999 —Metrvezne - LI100m: km

Dane techniczne komputera

Opis
Wyswietlacz LCD graficzny 240 x 73 pikseli pod$wietlany biaty
Napigcie zasilania 11+ 14 Vdc
Zuzycie (za wyjatkiem zaworéw) 450 mA
0°C+60°C

Temperatura robocza

+32 °F + +140 °F

Wejscia cyfrowe

dla czujnikéw open collector: max 2000 imp/s

Wejscie analogowe

4 +20 mA

Cigzar

1108 g (Bravo z bezposrednim podtgczeniem bez okablowania)

1376 g (Bravo z RCU bez okablowania)

Ochrona przed odwrdéceniem biegunowosci .

Ochrona przed zwarciem
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16 LIKWIDACJA NA ZAKONCZENIE OKRESU EKSPLOATACJI
Do zlikwidowania w oparciu o przepisy obowigzujace w panstwie, w ktérym dokonuje sie likwidacji.
17 WARUNKI GWARANCJI

ARAG s.r.l. udziela gwarancji na niniejszg aparature na okres 360 dni (1 rok) od daty sprzedazy klientowi uzytkownikowi (potwierdzeniem
bedzie kwit dostawy towaru).

Komponenty wchodzgce w sktad urzadzenia, ktére wedtug niepodwazalnej oceny ze strony ARAG bedg posiadaty pierwotne defekty
materiatu lub obrébki, zostang naprawione lub wymienione nieodptatnie w najblizszym Centrum Serwisu Technicznego w momencie
zazadania wykonania interwenc;ji. Nie bedg pokrywane koszty zwigzane z:

demontazem i ponownym montazem aparatury na oryginalnej instalacji;

transportem aparatury do Centrum Serwisu Technicznego.

Nie sg objete gwarancja:

szkody spowodowane transportem (zarysowania, wgniecenia i tym podobne);

szkody spowodowane btedng instalacjg lub wady spowodowane niedostateczng lub nieodpowiednig instalacjg elektryczng lub zmiany
wynikajgce z warunkow $rodowiskowych, klimatycznych lub innej natury;

szkody spowodowane stosowaniem nieodpowiednich produktéw chemicznych do nawadniania, odchwaszczania i innych zastosowan w
uprawie, ktére mogg spowodowac uszkodzenia urzadzenia;

awarie spowodowane niedbatos$cig, naruszeniem, niezdarnoscig uzycia, naprawg lub modyfikacjg wykonang przez nieupowaznionych
pracownikow;

bfedna instalacja i regulacja;

szkody lub zte funkcjonowanie, spowodowane brakiem wykonania konserwacji zwyktej, taki jak czyszczenie filtrow, dysz itp.;

to co mozna uzna¢ za zwykte popsucie sie z powodu uzywania.

Przywrdcenie dziatania urzgdzenia bedzie wykonane w granicach czasowych zaleznych od wymogdw organizacyjnych Centrum
Serwisowego.

Warunki gwarancyjne nie bedg uznane w przypadku zespotow lub komponentow, ktére nie zostaty wczesniej umyte i wyczyszczone z
resztek uzywanych produktow;

Naprawy wykonane w ramach gwarancji sg gwarantowane przez jeden rok (360 dni) od daty wymiany lub naprawy.

ARAG nie bedzie uznawat dodatkowych gwarancji, za wyjgtkiem wyszczegdlnionych w niniejszym opisie przypadkow.

Zaden przedstawiciel ani sprzedawca nie jest upowazniony do odpowiedzialno$ci za produkty ARAG.

Okres obowigzywania gwarancji uznanych przez prawo, witgcznie z gwarancjami handlowymi i normami odnosnie szczegolnych
wypadkoéw sg ograniczone, pod wzgledem czasu, do tego podanego wyzej.

W zadnym wypadku ARAG nie uzna strat w zyskach bezposrednich, posrednich, specjalnych poniesionych w wyniku ewentualnych
uszkodzen.

Wymienione czesci w ramach gwarancji pozostajg wtasnoscig firmy ARAG.

Wszystkie informacje na temat bezpieczenstwa zawarte w dokumentacji sprzedazy i dotyczgce granic zastosowania, wydajnosci i
charakterystyki produktu musza by¢ przekazane uzytkownikowi koncowemu na odpowiedzialno$¢ nabywcy.

Przy kazdym sporze Sgdem Wtasciwym jest Sgd w Reggio Emilia.
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ARAG s.r.l.

Via Palladio, 5/A

42048 Rubiera (RE) - Italy
P.IVA 01801480359

Dichiara

che il prodotto
descrizione: Computer

modello: Bravo 300S

serie:  46730xxx (versioni diserbo)
46731xxx (versioni multifilare)
46734xxx (versioni atomizzatore)

modello: Bravo 3008 con unita decentrata (Bravo 300S RCU)
serie.  46732xxx (versioni diserbo e sequenziale)
46733xxx (versioni multifilare)
46737xxx (versioni per Selejet)

risponde ai requisiti di conformita contemplati nelle seguenti Direttive Europee:

2004/108/CE
(Compatibilita Elettromagnetica)

Riferimenti alle Norme Applicate:

UNI EN IS0 14982
(Macchine agricole e forestali - Compatibilita elettromagnetica
Metodi di prova e criteri di accettazione)

Rubiera, 28 Novembre 2011
Giovanni Montorsi

=

(Presidente)




Uzywac tylko i wytgcznie oryginalnych przyrzgdow i czesci zamiennych ARAG, w celu utrzymania wraz z uptywem czasu

warunkow bezpieczenstwa przewidzianych przez producenta. Odnosic sie zawsze do katalogu czesci zamiennych ARAG.
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42048 RUBIERA (Reggio Emilia) - ITALY
Via Palladio, 5/A

Tel. +39 0522 622011
Fax +39 0522 628944

www.aragnet.com
info@aragnet.com



